


UPOZORNENI

Po pfipojeni napajeni na méni¢ se na nékterych jeho ¢astech mlze objevit Zivotu nebezpecné napéti.
Pfi praci s méni¢em musi byt v§echny kryty v uzaviené poloze. Pfi praci na ménici, zapojovani, instalaci
atd. musi byt méni¢ odpojen od napajeni. Po odpojeni napajeni je nutno pfed zahajenim prace na
méniéi a ¢astech s nim galvanicky spojenych vy¢kat 3 az 10 minut. Tato doba staci na vybiti filtraénich
kondenzatorli stejnosmérného meziobvodu. Pfed zahdjenim prace na méni¢i a castech s nim
galvanicky spojenych musi napéti na stejnosmérném meziobvodu klesnout pod 60 V ss.

Béhem provozu mize dojit k zastaveni motoru deaktivaci logického vstupu nebo pfivedenim 0 referen-
ce na pfislusny analogovy vstup, ¢i prikazem pres sériovou linku (PC, PPC). Toto elektronické zablo-
kovani motoru je nedostatecné z hlediska bezpeénosti osob pracujicich na pohonu. Je nutné provést
galvanické odpojeni ménice od napéti a/nebo motoru od ménic¢e. Ménic je vybaven obvody a funkcemi,
které mohou zpUsobit v pfipadé poruchy zablokovani chodu motoru. Pfi€inou poruchy muze byt
mechanické zablokovani motoru, kolisani napajeni nebo jiné poruchy v siti. Pominuti téchto pfic¢in muze
zpusobit automaticky rozb&h motoru. Tato situace mize byt nebezpeéna pro jisté typy strojd, zafizeni
nebo obsluhu. V téchto pfipadech musi projektant, uzivatel nebo servisni technik vhodnym zapojenim
vnéjsich obvodt, nezavislych na ménici, zabranit vzniku takovych situaci.

Frekvenéni méni¢ musi byt instalovan v souladu s mezinarodnimi a narodnimi normami a pfedpisy. Za
dodrzeni téchto norem a predpisl, jakoZ i spInéni mezinarodnich direktiv (EMC, Low Voltage,
Machinery) a adekvatnich narodnich nafizeni viady dle zakona ¢. 22/97 Sb., je odpovédny projektant,
konstruktér, instalatér, vyrobce rozvadéce nebo systémovy integrator. Frekvenéni méni¢ Altivar 11 je,
ve smyslu shora uvedenych direktiv a nafizeni, souc¢asti nadfazeného celku (stroje, rozvadéce, vyrobni
linky nebo systému).

Udaje tykajici se pfedevsim instalace, ochran, zemnéni, kabelaze, jisténi a EMC jsou v této pfiruéce
popsany struénou formou a jsou tedy uréeny pro projektanty, systémové integratory, vyrobce rozva-
décl, uzivatele atd., ktefi maji zkusSenosti s frekvenénimi ménici. Podrobnéjsi informace jsou obsazeny
v Technické pfirucce, kterd neni standardni soucasti dodavky a kterou si mizete vyzadat u Vaseho
dodavatele. Spole¢nost Schneider Electric nenese odpovédnost za poruseni norem, narodnich nebo
mezinarodnich predpist ¢i pfipadné poskozeni ménice, motoru a dalSich zafizeni souvisejicich s po-
honem, pokud byly zptsobeny neodbornou instalaci nebo nastavenim méni¢e nezaskolenou osobou.
V pfipadé dalSich dotazll ¢i pfipominek se laskavé obratte na Vaseho dodavatele nebo spole¢nost
Schneider Electric.

Vyrobky popsané v této pfirucce podléhaji konstrukénim a funkénim zménam. Tato pfirucka muze
obsahovat neimysiné chyby. Tyto zmény a/nebo chyby nelze pouZit jako podklad pro zménu smlouvy
mezi dodavatelem a odbératelem. V pfipadé nejasnosti se laskavé obratte na Vaseho dodavatele nebo
spole¢nost Schneider Electric.
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Typova oznaceni

Jednofazové napajeci napéti: 200...240 V 50/60 Hz

Trifazovy asynchronni motor s kotvou nakratko 3 x 200...240 V

Motor Sit Altivar 11
Jmenovity Max. proud Max. mozny  Jmenovity Max. kratkodoby Ztratovy Typ (4)
vykon sité (2) zkratovy proud proud proud (3) vykon pfi
motoru (1) Isc jmenovitém

zatizen{
kW/HP A kA A A W
Evropska fada frekvenénich ménicéu
0,18/0,25 2,9 1 1,1 1,6 12 ATV 11HUO5M2E
0,37/0,5 5,3 1 2,1 3,1 20,5 ATV 11-U09M2E
0,55/0,75 6,3 1 3 4,5 29 ATV 11.U12M2E
0,75/1 8,6 1 3,6 5,4 37 ATV 11-U18M2E
15/2 14,8 1 6,8 10,2 72 ATV 11HU29M2E
22/3 20,8 1 9,6 14,4 96 ATV 11HU41M2E
Asijska fada frekvenénich ménicu
0,18/0,25 3,3 1 1,4 21 14 ATV 11HUO5M2A
0,37/0,5 6 1 2,4 3,6 25 ATV 11-U09M2A
0,75/ 1 9,9 1 4 6 40 ATV 11.U18M2A
15/2 17,1 1 7,5 11,2 78 ATV 11HU29M2A
22/3 24,1 1 10 15 97 ATV 11HU41M2A
Americka fada frekvenénich ménicua
0,18/0,25 3,3 1 1,6 2,4 14,5 ATV 11HUO5M2U
0,37/0,5 6 1 2,4 3,6 23 ATV 11-U09M2U
0,75/ 1 9,9 1 4,6 6,3 43 ATV 11.U18M2U
15/2 17,1 1 7,5 11,2 77 ATV 11HU29M2U
2,2/3 241 1 10,6 15 101 ATV 11HU41M2U




Typova oznaceni

(1) Uvedené vykony plati pro trvalé zatizeni pfi spinaci frekvenci 4 kHz. Spinaci frekvence je nastavitelna
v rozmezi od 2 do 16 kHz.

Pokud je nastavena spinaci frekvence vy$si nez 4 kHz, frekvenéni ménic ji automaticky snizi, pokud by
mélo dojit vlivem zvySenych spinacich ztrat k jeho prehfati. Otepleni je snimano teplotnim snima¢em ve
vykonovém tranzistorovém modulu frekvenéniho ménice. Je-li automatické snizovani spinaci frekvence
pro danou aplikaci nevhodné, frekvenéni ménic¢ je nutné pfi navrhu vhodné dimenzovat:

* Snizeni jmenovitého proudu meénic¢e o 10 % pfi spinaci frekvenci 8 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu meénic¢e o 20 % pfi spinaci frekvenci 12 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu meénic¢e o 30 % pfi spinaci frekvenci 16 kHz.

(2) Uvedené hodnoty proudu plati pfi napajecim napéti: 230 V pro evropskou fadu frekvenénich
ménicu, 200 V pro asijskou fadu frekvenénich ménica a 208 V pro americkou fadu frekvencnich
ménica.

(3) Po dobu 60 s.

(4) Pokud obsahuje typové oznaceni frekvenéniho ménie symbol, je frekvenéni méni¢ dostupny ve
dvou variantach:

* Frekvenéni ménic¢ s chladi€¢em — symbol « nahradte pismenem H /Heatsink/

(Napf. ATV 11HUO9MZE).

* Frekvenéni méni¢ se zakladovou deskou — symbol ¢ nahradte pismenem P /Plate/

(Napf. ATV 11PUO9M2E).



Typova oznaceni

Trifazové napajeci napéti: 200...230 V 50/60 Hz

Trifazovy asynchronni motor s kotvou nakratko 3 x 200...230 V

Motor Sit Altivar 11
Jmenovity Max. proud  Max. mozny Jmenovity  Max. kratkodoby Ztratovy Typ (4)
vykon sité (2) zkratovy proud  proud proud (3) vykon pfi
motoru (1) Isc jmenovitém

zatizeni
kW/HP A kA A A w
Asijska rada frekvenénich ménicua
0,18/0,25 1,8 5 1,4 2,1 13,5 ATV 11HUO5M3A
0,37/0,5 3,6 5 2,4 3,6 24 ATV 11-U09M3A
0,75/1 6,3 5 4 6 38 ATV 11U18M3A
15/2 11 5 7,5 11,2 75 ATV 11HU29M3A
22/3 15,2 5 10 15 94 ATV 11HU41M3A
Americka fada frekvencénich ménict
0,18/025 1,8 5 1,6 2,4 13,5 ATV 11HUO5M3U
0,37/0,5 3,6 5 2,4 3,6 24 ATV 11.U09M3U
0,75/1 6,3 5 4,6 6,3 38 ATV 11U18M3U
15/2 11 5 7,5 11,2 75 ATV 11HU29M3U
22/3 15,2 5 10,6 15 94 ATV 11HU41M3U

(1) Uvedené vykony plati pro trvalé zatizeni pfi spinaci frekvenci 4 kHz. Spinaci frekvence je nastavitelna v rozmezi
od 2 do 16 kHz. Pokud je nastavena spinaci frekvence vy$si nez 4 kHz, frekvenéni méni¢ ji automaticky snizi,
pokud by mélo dojit vlivem zvy$enych spinacich ztrat k jeho prehfati. Otepleni je snimano teplotnim snimaem
ve vykonovém tranzistorovém modulu frekvenéniho ménice. Je-li automatické snizovani spinaci frekvence pro
danou aplikaci nevhodné, frekvenéni ménic¢ je nutné pfi navrhu vhodné dimenzovat:

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 10 % pfi spinaci frekvenci 8 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 20 % pfi spinaci frekvenci 12 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 30 % pfi spinaci frekvenci 16 kHz.

(2) Uvedené hodnoty proudu plati pfi napajecim napéti: 200 V pro asijskou fadu frekvenénich ménica
a 208 V pro americkou fadu frekvenénich ménica.

(3) Po dobu 60 s.

(4) Pokud obsahuje typové oznacéeni frekvenéniho ménice symbole, je frekvenéni méni¢ dostupny ve
dvou variantach:

* Frekvenéni méni¢ s chladi¢em — symbol « nahradte pismenem H /Heatsink/.

* Frekvenéni ménic¢ se zakladovou deskou — symbol « nahradte pismenem P /Plate/.



Typova oznaceni

Jednofazové napajeci napéti: 100...120 V 50/60 Hz

Trifazovy asynchronni motor s kotvou nakratko 3 x 200...230 V

Motor Sit Altivar 11
Jmenovity Max. proud Max. mozny  Jmenovity Max. kratkodoby Ztratovy Typ (4)
vykon sité (2) zkratovy proud proud proud (3) vykon pfi
motoru (1) Isc jmenovitém

zatizen{
KW/HP A kA A A W
Asijska fada frekvenénich ménicu
0,18/0,25 6 1 1,4 2,1 14 ATV 11HUO5F1A
0,37/0,5 9 1 2,4 3,6 25 ATV 11<U09F1A
0,75/1 18 1 4 6 40 ATV 11HU18F1A
Americka fada frekvenénich ménicua
0,18/0,25 6 1 1,6 2,4 14,5 ATV 11HUO5F1U
0,37/0,5 9 1 2,4 3,6 23 ATV 11<U09F1U
0,75/1 18 1 4,6 6,3 43 ATV 11HU18F1U

(1) Uvedené vykony plati pro trvalé zatizeni pfi spinaci frekvenci 4 kHz. Spinaci frekvence je nastavitelna
v rozmezi od 2 do 16 kHz. Pokud je nastavena spinaci frekvence vy3si nez 4 kHz, frekvenéni ménic ji auto-
maticky snizi, pokud by mélo dojit vlivem zvySenych spinacich ztrat k jeho prehfati. Otepleni je snimano
teplotnim snimacem ve vykonovém tranzistorovém modulu frekvenéniho ménice. Je-li automatické snizovani
spinaci frekvence pro danou aplikaci nevhodné, frekvenéni ménic je nutné pfi navrhu vhodné dimenzovat:

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 10 % pfi spinaci frekvenci 8 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 20 % pfi spinaci frekvenci 12 kHz.

* Snizeni jmenovitého proudu ménice o 30 % pfi spinaci frekvenci 16 kHz.

(2) Uvedené hodnoty proudt plati pfi napajecim napéti 200 V.

(3) Po dobu 60 s.

(4) Pokud obsahuje typové oznacgeni frekvenéniho méni¢e symbol ¢, je frekvenéni méni¢ dostupny ve dvou
variantach:

* Frekvenéni méni¢ s chladiéem — symbol ¢ nahradte pismenem H /Heatsink/.
* Frekvenéni méni¢ se zakladovou deskou — symbol ¢ nahradte pismenem P /Plate/.



Doporuceny postup pro instalaci a uvedeni do provozu

1 - Kontrola dodavky:

¢ Ujistéte se, zda oznaceni ménice na typovém Stitku obalu odpovida oznaéeni na dodacim listu a objednavce.
¢ Vyjméte méni¢ z obalu a znovu zkontrolujte 0znaéeni ménice na jeho typovém stitku. Dale zkontrolujte, zda
nedoslo k poSkozeni Altivaru 11 béhem transportu a zda je dodavka kompletni.

2 - Pfipevnéte méni¢ na montazni desku a pfipadné nalepte samolepky

3 — Pfipojeni kabelaze:

* Napdjeci vodice — ujistéte se, Ze nejsou pod napétim! POZOR: ATV 11eeeeelM2E se v evropské napajeci
soustavé pfipojuje mezi krajni (pracovni) a stfedni (nulovy) vodic!

¢ Motorovy kabel — zkontrolujte, zda zapojeni vinuti motoru ve svorkovnici odpovida napajecimu napéti.

« Ridici vodiée na logické vstupy.

* Vodice pro zadavani otaCek pfes analogové vstupy a/nebo logické vstupy.

4 - Pripojte napajeci napéti, ale Fidici signaly pro chod neaktivujte

5 — Provedte konfiguraci:

* Jmenovity kmito¢et motoru (parametr bFr), pokud je jiny nez 50 Hz u ATV 11eeeE (nebo jiny nez 60 Hz
u ATV 11eeeU). Parametr se objevi pouze pfi prvnim pfipojeni na napajeni.

Rozbéhové (ACC) a dobéhové (dEC) rampy.

Minimalni (LSP) a maximalni (HSP) otacky.

Tepelna ochrana motoru (ItH) — dle §titku motoru.

Pfednastavené otacky SP2—-SP3-SP4.

Analogovy vstup, pokud je jiny nez 0-5 V (0—10 V nebo 0-20 mA nebo 4-20 mA).

Vstupy a vystupy v /0O menu a drC menu, pokud se tovarni nastaveni li§i od pozadavkl aplikace.

e o o o o o

6 — Nastavte parametry v menu FUn:

Pokud je tovarni nastaveni neslucitelné s aplikaci:
e Vstupy a vystupy, pokud se tovarni nastaveni lii od poZadavku aplikace.
¢ Parametry motoru, pokud je pouzit motor (motory), ktery neodpovida tovarnimu nastaveni.

7 — Spustte motor zadanim pfikazu pro chod (aktivaci Alx a/nebo LIx)

Tovarni nastaveni:
Altivar 11 je tovarné prednastaven tak, aby vyhovél vétSiné béznych aplikaci:
¢ Logické vstupy:
— LI, LI2: 2 sméry otacek, 2vodi¢ové ovladani, LI1 — chod vpred, LI2 — chod vzad
— LI3, LI4: 4 hladiny pfednastavenych ota¢ek (SP1 = LSP + analog. vstup, SP2 = 10 Hz, SP3 = 25 Hz,
SP4 = 50 Hz).
¢ Analogovy vstup Al1: zadavani otacek (0-5 V).
* Relé R1: kontakt rozepne v pfipadé poruchy nebo odpojeni napajeni.
¢ DO vystup — analogovy rezim — vystupni kmitocet.

Pokud nejsou vyse uvedené konfigurace a nastaveni sluéitelné s aplikaci, provedte odpovidajici zmény
v menu drC a FUn.

Rozméry
ATV 11H amm bmm cmm G mm Hmm pro $rouby
UOSee E, U 72 142 <125 60+1 131+1 2xM4
20 40
A " P " U09ee U
U09ee E 72 142 <138 60+1 120+1 2xM4
\E} \\j Ul2ee E
Ul8Me E
o 4 I u
Ul8Me U 72 147 138 60+1 131+x1 2xM4
4 U18F1 U 117 142 156 106+1 131+1 4xM4
=|. 6 Jl=ut = G = n" U29ee E, U
L a | a | Udlee E, U
i ! ! !
o © ATV 11P amm bmm cmm G mm Hmm pro Srouby
véechny typy 72 142 101 60+1 131+1 2xM4




Montaz a teplota okoli

>0 ‘mm Instalujte ménic svisle, s maximalni vychylkou od svislé osy £10°.

Neinstalujte ménic v blizkosti pfedmétl vyzarujicich teplo.
\ / Ponechejte okolo méni¢e dostate¢ny prostor, umoznujici dostate¢nou cirkulaci vzduchu
>d 2d méni¢em zespodu nahoru.
Pred pfedni st&énou ménice nechejte mezeru alespori 10 mm.
1N Pokud postaci kryti ménice IP 20, odstrarite ochrannou samolepku z horni stény pfistroje,

=50 mm . . P
' viz obrazek nize.

*+0d-10°C do 40°C: «d =50 mm: zadna zvlastni opatieni.
e d = 0 (montaz bez bo¢nich rozestupu): odstrarite ochrannou samolepku z horni stény
ménice — viz obrazek (stupef kryti se snizi na IP 20).

+0d 40°Cdo50°C: +d =50 mm: odstrante ochrannou samolepku z horni stény méni¢e — viz obrazek
(stupen kryti se snizi na IP 20).

*+0d50°Cdo60°C: +d =50 mm: odstrante ochrannou samolepku z horni stény méni¢e — viz obrazek
(stupen kryti se snizi na IP 20) a omezte vystupni proud o0 2,2 % na kazdy °C nad
50 °C — nebo adekvatné predimenzujte méni¢ vzhledem k motoru.

Pozadavky na montaz ATV 11Peeeceee

Frekvenéni ménice se zékladovou deskou ATV 11Peeeeee jsou uréeny pro montaz do kovovych rozvadécovych
skfini. Montuiji se na ocelovou nebo hlinikovou (duralovou) montazni sténu, ktera je schopna absorbovat a rozptylit
teplo (ztratovy vykon) vznikajici pfi provozu ménic¢e. Pfi montazi a provozu je nutné dodrzet nasledujici podminky:
Maximalni provozni teplota v bezprostfednim okoli ménice: 40 °C

Vertikalni poloha pfistroje s max. odchylkou od svislé osy: +10°

Ménié musi byt umistén do stfedu montazni stény, jejiz tioustka je min. 10 mm a jejiz plocha je min. 0,12 m? pro
ocel nebo min. 0,09 m? pro hlinik. Volna predni plocha a zadni plocha montazni stény musi mit umoznén volny
pfistup vzduchu.

Pfedni plocha, na kterou pfiléha zékladova deska méni¢e ATV 11P (142 x 72 mm) musi mit max. rovinost povrchu
100 pm a max. drsnost 3,2 um.

Montazni otvory musi byt po vyvrtani a vyfezani zavitli opracovany tak, aby se odstranily veskeré otiepy.

Sty€na plocha mezi montazni sténou a zakladovou deskou méni¢e musi byt opatfena teplovodivou vazelinou.

Méni¢ se pfipevni dvéma
Srouby M5 (nejsou sou-

gasti dodavky). 2zévitové AT —

otvory
M4

131 mm
2142 mm

Min.
styéna
plocha

/

m

272 mm

PFi zkuSebnim provozu je nutné ménic zatizit max. predpokladanou zatézi a sledovat parametr tHd
(menu SUP), aby se ovéfila korektnost montaze.



Vykonové svorky

L~ Brzdny modul

Ovladaci svorkovnice
Funkce a parametry

Altivar ATV 11e Maximalni pfipojitelny pfarez Utahovaci moment Nm
AWG mm?
UO5eee, UO9eee, U18Mee AWG 14 1,5 0,75
U18F1e, U29eee, U4100e AWG 10 4 1
L Napéajeni L Napajeni
(1x200az240V (1x200az240V
J woa@C| ProATV 11eseeeE) "' ® @ @o pro ATV 11eeeeeE)
| (I
] L]
[ 90008, | PQPOY
— \ “Motor L Motor

= Brzdny modul

— Maximalni pfipojitelny prarez:
1,5 mm? - AWG 16

( | Nevyuzito

@ RC
@ RA
Q@ lov

— Maximalni utahovaci moment:
0,5 Nm

Q| An
DV
Q| po
OY !
QD |2
O
D L4
D |+5v

Svorka |Funkce Elektrické parametry
RC Rozpinaci kontakt Min. spinaci schopnost: 10 mA pfi 24 V ss
RA (bez napajeni a pfi poruse | Max. spinaci schopnost:
rozepne) *2 Apro 250V stfa 30 V ss, induktivni zatéz (cos ¢ = 0,4 a L/IR = 7 ms)
*5 A pro 250V stfa 30V ss, rezistivni zatéz (cos ¢ =1 aL/R=0)
oV Spoleé¢ny potencial pro V/V [0V
All Analogovy napétovy nebo | Analogovy vstup 0 az +5 V nebo 0 az +10 V: impedance 40 kQ,
proudovy vstup max. +30 V
Analogovy vstup 0 az +20 mA nebo 4 az +20 mA: impedance 250 Q
(neni nutny externi boénik)
+5V Ref. napéti pro zadavaci *+5V: 0, +5 %
potenciometr 2,2 az 10 kQ |+ Max. zatéz 10 mA s ochranou proti pfetizeni
DO Vystup, konfigurovatelny PWM vystup s otevienym kolektorem, 2 kHz (analogovy):
jako analogovy nebo logicky | * napéti max. +30 V, impedance 1 kQ, zatizeni max.10 mA
Vystup s otevienym kolektorem:
 napéti max. +30 V, impedance 100 kQ, zatizeni max. 50 mA
Li1 Logické vstupy « Konfigurovatelné logické vstupy +15 V (24 V, pozitivni logika — max.
LI2 30 V), impedance 5 kQ
LI3 *Log O pfi<5V,log 1pfi>11V
LI4
+15V | Napdjeni logickych vstupl |+15 V * 15 % s ochranou proti zkratu a pretizeni
Max. zatizeni 100 mA




Doporuéené zapojeni s tovarnim nastavenim

* Napajeci svorky jsou v horni ¢asti ménice a motorové svorky ve spodni ¢asti ménice.
* Pfivod k motoru zapojte dfive, nez za¢nete zapojovat ovladaci vodice.

1fazové napajeni 100...120 V

=
ATV 1lleeeelle " **L ******
= o Z

4)

ATV 1leeeeM2e - (;I ******
| = = pl|
3fazové napajeni 200...240 V
-—
ATV 1leeeeM3e Qo9
(4) = o a4 1)
['4 - - 4
>
= >
L I o
T
| Potenciometr
| pro zadavani
oo | otacek
3fazovy motor rzdny modul s brzdnym
200...230 VV rezistorem
(volitelné pfislusenstvi)

(1) Stavové (poruchové) relé pro dalkovou signalizaci stavu pohonu (kresleno ve stavu poruchy — bez napéti).
(2) Interni zdroj +15 V. Pokud je pouzit externi zdroj (max. +24 V), spoji se jeho zaporny pél se svorkou 0 V na

ménici. V tomto pfipadé se nesmi pouzit zarover interni zdroj ménic¢e +15 V.

(3) Méfidlo s pohyblivou civkou (magnetoelektrické) nebo Eislicové s vhodnym integraénim ¢lankem v rezimu
analogového vystupu, nebo nizkopfikonova civka relé ¢i jinda mala zatéz v rezimu logického vystupu.

Poznamka: Na v§echny induktivni zatéze (civky stykacu a relé, elektromagnety atd.) v blizkosti ménice

doporuéujeme pfipojit odruSovaci ¢leny (RC, varistor, transil, ...)

Volitelné pfislusenstvi (brzdny modul, brzdné rezistory, EMC, ...):
Viz katalog Altivar 11.

(4) Dodavky frekvenénich ménicd pro napajeci soustavy 1 x 100...120 V nebo 3 x 200...240 V konzultujte se

svym dodavatelem.



Funkce displeje a klavesnice

Vystup z menu nebo
pfepnuti z hodnoty na
nazev parametru, Gi
navrat k hodnoté v paméti

* Displej:
3 sedmisegmentovky

¢ Vstup do menu nebo
zobrazeni hodnoty para-
metru, €i uschovani hodno-

Pfechod k pfedchozimu s
ty parametru do paméti

menu &i parametru nebo
zvy$eni hodnoty

parametru ¢ Prechod k nésledujicimu

menu nebo parametru ¢i
snizeni hodnoty parametru

& Samotny stisk @ nebo @ neznamena uschovani zmény

Pro uschovani hodnoty do paméti je nutny stisk: @
Priklad:

(Dalsi parametr) @

Parametr Hodnota nebo pfifazeni
‘ @ Pfi zapisu do paméti displej
roblikne
1 bliknuti probl

@®

ook

Provozni stav displeje, pokud neni signalizovana porucha a neni aktivni chod:

— rdY: Méni¢ pfipraven

— 43.0: Zobrazeni hodnoty provozniho parametru (tovarni nastaveni — zadavany kmitocet, napf.: 43,0 Hz,
zménu zobrazeni Ize provést v menu SUP)

— dcb: Faze stejnosmérného dobrzdéni

— nSt: Aktivni pfikaz pro volny dobéh

Pokud nastane porucha, jeji kod na displeji blika.
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Zakladni parametry

Stavovy displej

1. droven —
zakladni
parametry

Menu: Pohon

’ 2. uroven —men
Menu: Aplikace urove enu

Menu: Provoz

l:l Parametry bez pozadi: Ize ménit pouze pokud je motor zastaven — pfikaz pro chod je neaktivni.

l:l Parametry s Sedym pozadim: Ize ménit jak za chodu, tak i pokud je motor zastaven.

Kaéd Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
b F - |Jmenovity kmitocet motoru (ze Stitku) 50 Hz 50 Hz ATV 11eeeE
nebo
60 Hz ATV 11eeeU

Tento parametr se zobrazi pouze pfi prvnim pfipojeni ménice k napajeni. Zménit jeho hodnotu Ize
kdykoliv pomoci parametru bFr v menu FUn.

AL C |Nastaveni doby rozbéhové rampy ‘ 0,1saz99,9s ‘3
Doba od 0 kmito¢tu do kmitoétu FrS (nastavitelny v menu drC).

dJ E L |Nastaveni doby dobéhové rampy ‘ 0,1saz99,9s ‘3
Doba od FrS (nastavitelny v menu drC) do 0 kmitoctu.

L 5F |Nizké otaéky ‘o Hz az HSP ‘o
Odpovidaji min. velikosti signalu na vstupu Al1 (0 V, 0/4 mA).

H5F |Vysoké otacky \ LSP az 200 Hz ‘bFr

Ujistéte se, Ze je hodnota tohoto parametru vhodna pro motor a aplikaci. Odpovidaji max. velikosti
signalu na vstupu Al1 (5/10 V, 20 mA).

/£ H |Nastaveni proudu pro tepelnou ochranu motoru ‘0 az1,5 x In(1) ‘Podle typu ATV 11

Hodnotu nastavte podle typového $titku motoru. Pro zablokovani tepelné ochrany nastavte
maximalni hodnotu — zobrazi se ntH.
Q Pamét tepelného stavu motoru se automaticky vynuluje po odpojeni ménice od napajeni.

5 F 2 | 2. hladina otacek (2) 0,0 az 200 Hz 10
5 F 3 |3. hladina otacek (2) 0,0 az 200 Hz 25
5 F 4 |4. hladina otacek (2) 0,0 az 200 Hz 50
A It |Konfigurace analogového vstupu 5U,10U,0A 4A 5U

-5 L/: napétovy vstup 0 az 5 V (interni referenéni zdroj)

- 10 U: napétovy vstup 0 az 10 V (externi referenéni zdroj)
- [ A: proudovy vstup 0 az 20 mA

-4 A: proudovy vstup 4 az 20 mA

(1) Trvaly vystupni proud ménice.
(2) Parametry se objevi pouze v tovarnim nastaveni nebo pokud byl pfislusny vstup(y) konfigurovan v menu
FUn.
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Men

u Pohon - drC

Jmenovity proud motoru

™
]
ui

Uginik motoru (cos ¢)

®

l:l Parametry bez pozadi: Ize ménit pouze pokud je motor zastaven — pfikaz pro chod je neaktivni.

l:l Parametry s Sedym pozadim: Ize ménit jak za chodu, tak i pokud je motor zastaven.

Optimalni nastaveni pohonu je mozné provést az po zadani skute¢nych hodnot ze Stitku motoru.

Kaéd Funkce Rozsah nastaveni Tovarni nastaveni
Urn5 |Jmenovité napéti motoru ze Stitku 100 az 240 V Podle typu ATV 11
F ~ 5 |Jmenovity kmito¢et motoru 40 az 200 Hz 50/60 Hz dle bFr
5k A |Stabilita interni otackové smycky 0 az 100 % pokud je 20 %
motor v klidu,
1 az 100 % pokud je
motor v chodu
Smérem k vy8Sim hodnotam se prodluZuje doba odezvy, stabilita se zvySuje.
Smérem k niz§im hodnotam je odezva kratsi, mlze dojit k nestabilnim staviim.
F L G |Zisk interni otackové smyéky ménice 0 az 100 % pokud je 20 %
motor v klidu,
1 az 100 % pokud je
motor v chodu
Ovliviiuje dynamiku pohonu. Pro zatéze s velkou setrvaénosti nebo mechanickym odporem, ¢i pomalé
cykly je mozné postupné snizovat hodnotu z 20 na 0. Pro zatéze s malou setrvac¢nosti nebo malym
mechanickym odporem, ¢&i pro zvy$eni dynamiky pohonu je mozné postupné zvySovat hodnotu
z 20 na 100. Velky zisk mdze zplsobit nestabilitu pohonu.
LUF - |IR kompenzace 0az 200 % 50 %
Optimalizace momentu na nizkych kmitoctech. Pfi
nastaveni vyssich hodnot ma motor vy8§i moment na
nizkych otackach. Je ovéem nutné kontrolovat jeho
otepleni. Ve specialnich pfipadech (napf. motory
paralelné) se nastavuje niz$i hodnota nez je tovarni
nastaveni.
n L - |Jmenovity proud motoru (Stitkova hodnota) 0,25az1,5In (1) Podle typu ATV 11
L L | |Proudové omezeni 0,5az1,5In (1) 1,51In
n 5L |Nastaveni jmenovitého skluzu 0az10Hz Podle vykonu
ATV 11
Jmenovity skluz = FrS x (1-Nn/Ns)
Nn — jmenovité otacky motoru (na Stitku)
Ns — synchronni otacky motoru (zavisi na poétu polt a kmitoc¢tu 50/60 Hz)
5L F |Nastaveni kompenzace skluzu |0 az 150 % | 100 %
Modifikace nastaveného skluzu nSL pro optimalizaci regulace ota¢ek ve specialnich pfipadech
(napf. motory paralelné, motory s krouzkovou kotvou, vysokootackové motory).
Cos

Jmenovity Géinik motoru (cos ¢ ze $titku) | 0,50 az 1,00 | Podle typu ATV 11

(1) Trvaly vystupni proud ménice
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Menu aplikace — FUn

FlUn |

CICHS

VELLC |

1 Typ ovladani

I__I@

@®

,&E@&: Obnoveni nastaveni
®©

l:l Parametry bez pozadi: Ize ménit pouze pokud je motor zastaven — piikaz pro chod je neaktivni.

l:l Parametry s Sedym pozadim: Ize ménit jak za chodu, tak i pokud je motor zastaven.

Kéd

Funkce

Tovarni nastaveni

ELCLC

ALCE

ELCE

Konfigurace typu ovladani logickych vstupt
& [ =2vodiCové
3 [ = 3vodicové
2vodicoveé fizeni: sepnuti, resp. rozepnuti kontaktu znamena start, resp.
zastaveni motoru, tj. stav motoru je dan trvalou pfitomnosti signalu na
vstupu.
Napf.:
LI1: chod vpred
LIx: chod vzad
3vodicové fizeni (pulzni): kratké pfipojeni, resp. odpojeni signalu od
log. vstupu znamena start, resp. zastaveni motoru.
W Iy
LI2: start vpred E7EN E
LIx: start vzad
Pro provedeni zmény konfigurace tCC je nutné drzet tlaitko ,ENT*
po dobu 2 s. Zména konfigurace tCC zpUsobi navrat parametrd rrS,
tCt, Atr, PS2 (Lla, LIb) do tovarniho nastaveni.

Typ 2vodi¢ového fizeni

(parametr je pfistupny pouze pokud je tCC = 2C):

L E L : pfitomnost signalu s log. urovni 0 nebo 1 znamena zastaveni nebo
chod.

E ~ r: pfikaz pro chod nebo zastaveni je dan zménou hodnoty mezi
pfislusnymi log. rovnémi. Tim Ize zabranit napf. samovolnému rozb&hu
motoru po obnoveni napajeni.

F F O: jako LEL, ale pfikaz pro chod vpfed ma vzdy prioritu pfed pfikazem
pro chod vzad.

[T ul
| #15V L1 Lk |

2C

trn

Chod vzad
~ [: funkce neaktivni
L |1 az L I4Y:vybérlogického vstupu pro reverzaci

P 1CC = 2C: LI2
pfi tCC = 3C: LI3

5Po
E
5Py

Prednastavené hladiny otacek

Pfi Lla a LIb = 0: otd¢ky = LSP + hodnota na Al1

Pfi Lla =1 a LIb = 0: ota¢ky = SP2

PfiLla=0a Llb = 1: otatky = SP3

PfiLla=1aLlb=1: otd¢ky = SP4

Prifazeni funkce Lla logickému vstupu:

- m [: funkce neaktivni

- L [ laz L [H4: pfifazeni funkce Lla logickému vstupu
Pfifazeni funkce Llb logickému vstupu:

- r [O: funkce neaktivni

- L | laz L [H4: pfifazeni funkce LIb logickému vstupu
SP2 je pfistupny pouze pokud je aktivovana funkce Lla, SP3 a SP4 jsou
pfistupné pouze pokud jsou aktivovany funkce Lla a Llb.

2. Prednastavena hladina otacéek od 0 do 200 Hz (1)

3. Pfednastavena hladina ota¢ek od 0 do 200 Hz (1)
4. Prednastavena hladina otacéek od 0 do 200 Hz (1)

pfi tCC = 2C: LI3
pfi tCC = 3C: LI4

pfi tCC = 2C: LI4
pfi 1CC = 3C: nO

10 Hz
25 Hz
50 Hz

(1) Prednastavené otacky Ize rovnéz nastavit v menu zakladnich parametrd.
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Kéd

Funkce

Tovarni nastaveni

rSF

Reset poruchy

- r [: funkce neaktivni

- L | laz L [IH4:vybérvstupu pro pfifazeni této funkci

Reset poruchy je aktivovan nastupnou hranou signalu na vstupu LIx
(pfechod z log. 0 do log. 1). Reset Ize provést pouze pokud pominula
pfi¢ina poruchy.

nO

ACZ
dEZ

Aktivace druhych ramp

Pfifazeni vstupu této funkci

- L [ laz L [I4:vybérvstupu pro pfifazeni této funkci

Parametry AC2 a dE2 se objevi pouze po pfifazeni vstupu LIx této funkci.

2. Rozbéhova rampa, nastavitelnd od 0,1 do 99,9 s
2. Dob&hova rampa, nastavitelna od 0,1 do 99,9 s

nO

50s
50s

S5EF

Rizené zastaveni po vypadku napajeni

- n [0: po vypadku napajeni motor zastavuje volnym dobéhem

- F r F: po vypadku napajeni motor zastavuje po nastavenych rampach
(dEC nebo dE2, podle toho, ktera je aktivovana v okamziku vypadku)

- F 5 E: po vypadku napajeni motor zastavi po nejkratSi mozné rampé.
Rychlost zastaveni zavisi na okamzité kinetické energii zatéze, na typu
ménice a vzajemné kombinaci motoru a ménice.

nO

Automaticka adaptace dobéhové rampy

- n [: funkce neaktivni

- Y E 5: pfi zastavovani se autoadaptivné prodluzuje dobéhova rampa
tak, aby nenastaly podminky pro aktivaci poruchy nadmérné brzdéni,
pokud setrva¢nost zatéze motoru generuje zpét do stejnosmérného
meziobvodu pfili§ velkou energii.

YES

AdC

ALCE

EdLl
5dC

Automatické stejnosmérné dobrzdéni

Rezimy dobrzdéni

- mn [: funkce neaktivni

- Y E 5: na konci dobéhové rampy se automaticky injektuje do vinuti
motoru stejnosmérny pulz, jehoz trvani je nastaveno v parametru tdC a
velikost je nastavena v parametru SdC. Tento pulz dobrzdi motor do klidu.
- [ E: nakonci dobéhové rampy se automaticky aktivuje trvalé
stejnosmérné brzdéni. Velikost je nastavena v parametru SdC.

Pfi 3vodi¢ovém ovladani se funkce aktivuje pouze pokud je LI1 = 1.

tdC je pfistupny pouze pokud ACt = YES, SdC je pfistupny pouze pokud
ACt = YES nebo Ct.

Doba trvani stejnosmérného pulzu, nastavitelna od 0,1 do 30,0 s

Velikost stejnosmérného pulzu, nastavitelna od 0 do 1,2 x In (In = trvaly
vystupni proud ménice)

YES

0,5
0,7 In

S5FE

SF-

Modulaéni kmitocet vystupniho napéti

Nastaveni rozsahu a rezimu modulace

- L F ~: ndhodné rozmitani kmitoctu v rozsahu 2 az 4 kHz, dle SFr
- L F: pevny modulaéni kmitocet 2 nebo 4 kHz, dle SFr

- H F: pevny modula¢ni kmitoCet 8, 12 nebo 16 kHz, dle SFr

Velikost modulaéniho kmitoctu:

- 2': 2 kHz (pokud je ACt = LF nebo LFr)

- 4:4 kHz (pokud je ACt = LF nebo LFr)

- H: 8 kHz (pokud je ACt = HF)

- 1 Z: 12 kHz (pokud je ACt = HF)

- | 6:16 kHz (pokud je ACt = HF)

Pokud je nastaveno SFr = 2 kHz a vystupni kmitoCet se zvysi nad 250 Hz,
zvy$i se automaticky i modulaéni kmitocet na 4 kHz.

Pokud je nastaveno Sft = HF, snizi se modulaéni kmitocet

na niz8i hodnotu, jestlize teplota chladi¢e Altivaru doséhne kritické meze.
Modulaéni kmitocet se vrati na nastavenou hodnotu (SFr),

jestlize se teplota vrati pod kritickou mez (funkce hystereze).

LF

4 kHz

(pokud ACt = LF
nebo LFr)

12 kHz

(pokud ACt = HF)
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Kéd Funkce Tovarni nastaveni
FL~r Letmy start motoru noO
Umoziiuje plynulé rozto€eni zastavujiciho se motoru po nastavené rampé
pfi zastavovani, které mohlo nastat z nasledujicich pficin:
— preruseni napajeni ménice
— reset poruchy nebo automaticky restart
—volny dobéh.
Motor po obnoveni podminek pro start navaze plynule na skute¢ny
(generovany) kmitocet jesté béziciho motoru a po nastavené rozbéhové
rampé se jeho otacky zméni dle nastaveného kmitoétu. Podminkami pro
aktivaci této funkce jsou:
2vodicové fizeni (tCC = 2C a tCt = LEL nebo F F )
~ [ funkce neaktivni
Y E 5: funkce aktivovana.
Tato funkce je aktivovana s asi 1s zpozdénim po aktivaci signélu pro start.
Tato funkce se neaktivuje (nelze konfigurovat), pokud je zaroven konfigu-
rovéno trvalé stejnosmérné brzdéni (Ct).
d0 Konfigurace analogového/logického vystupu DO
A [ E |Pfifazeni rFr
- r [O: funkce neaktivni
- 0L r:analogovy vystup — proud motoru. 100 % stfida PWM signalu
odpovida 200 % trvalého vystupniho proudu ménice.
- r F r: analogovy vystup — kmito¢et motoru. 100 % stfida PWM signalu
odpovida hodnoté nastavené v HSP.
- F E A: logicky vystup — dosazeni kmito€tového prahu. DO prejde do
stavu log. 1, pokud vystupni kmitocet je roven nebo vétsi nez hodnota
zadana v Ftd.
- 5~ A:logicky vystup — dosaZeni nastaveného kmitoctu. DO prejde do
stavu log. 1, pokud vystupni kmitocet je roven nebo vétsi nez nastaveny
kmitodet.
- [ E A: logicky vystup — dosazeni proudového prahu. DO pfejde do stavu
log. 1, pokud vystupni proud je roven nebo vétsi nez hodnota zadana
v Ctd.
FtD je pfistupny pouze pokud ACt = FtA, CtD je pfistupny pouze pokud
ACt = CtA.
F £ d | Kmitoctovy prah, nastavitelny od 0 do 200 Hz bFr
L E d |Proudovy préah, nastavitelny od 0 do 1,5 In (In = trvaly vystupni proud|In
meénice)
AEr Automaticky restart po poruse nO
- r [0: funkce neaktivni
- 4 E 5: méni¢ se pokusi o spusténi motoru, pokud jsou splnény
podminky pro spusténi motoru. Méni¢ se pokous$i o dalsi restart vzdy se
zvySujici se prodlevou: 1s,5s, 10 s a dale po 1 min s omezenim celkové
doby pokusli na 6 min. Pokud je i posledni pokus nedspésny, méni¢ se
trvale zablokuje a je nutné jej restartovat odepnutim a znovupfipojenim
napajeni.
Automaticky restart se tyka téchto poruch: OHF, OLF, ObF, OSF, PHF.
Poruchové relé zustava béhem pokust o autorestart sepnuto (tj. v poloze
4bez poruchy”) a vypne az po poslednim netdspésném pokusu. Podminkou
pro automaticky rozbéh je zachovani signalli pro chod a zadani zadané
hodnoty otacek.
Tuto funkci Ize aktivovat jen pro 2vodi€ové ovladani (tCC = 2C) atCt = LEL
nebo PFD.
Ovéfite, ze automaticky restart neodporuje predpisiim pro dané
A zafizeni nebo aplikaci a Ze neznamena nebezpedi pro obsluhu
nebo zafizeni.
bFr Jmenovity kmitoet motoru (ze Stitku) 50 Hz (fada E)
(Stejny vyznam jako parametr bFr v zakladnich parametrech) nebo
Nastaveni je automatické nebo se provede podle $titku motoru. 60 Hz (fada U)
Tedy ve vétsiné pfipadt 50 nebo 60 Hz.
1PL Hlidani vypadku napajeci faze YES

Tento parametr je dostupny pouze u ménic s 3fazovym napajenim.
- r [O: funkce neaktivni
- 4 E 5: monitorovani vypadku napajeci faze u 3fazové napajenych ménica.
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Kaéd Funkce Tovarni nastaveni

5C5 Zalohovani uzivatelské konfigurace nO
- r [O: funkce neaktivni

- 4 E 5:uschova pracovni konfiguraci a nastaveni jako zakaznickou
konfiguraci a nastaveni parametrt do paméti EEPROM. Po z&pisu do
paméti se hodnota SCS automaticky prepise na nO. V tovarnim nastaveni
jsou data jak tovarniho, tak i zakaznického nastaveni totozna.

FLCS Aktivace konfigurace nO
- [: funkce neaktivni
- r E [: zdkaznicka konfigurace a nastaveni uschovany pomoci
parametru, SCS se aktivuje jako pracovni konfigurace a nastaveni.
Hodnota rEC se zobrazi pouze pokud bylo dfive aktivovano uschovani
pracovni konfigurace a nastaveni. Po aktivaci zakaznické konfigurace
a nastaveni do paméti se hodnota FCS automaticky prepiSe na nO.
- I'm I aktivuje se tovarni nastaveni a konfigurace véech parametrd.
Po aktivaci tovarniho se hodnota FCS automaticky prepie na nO.

Pro provedeni zmény konfigurace rEC nebo Inl je nutné drzet

A tla¢itko ,ENT“ po dobu 2 s.

Menu Provoz — SUP

©. .20 o e
cyp o F - H |#—=—|Hodnota] Zadavany kmitodet

© EHd %Hodnoml Tepelny stav ménice
el®

Pokud je motor v chodu, displej ménice zobrazuje hodnotu jednoho ze zvolenych provoznich parametru.
V tovarnim nastaveni displej zobrazuje nastaveny kmitocet (FrH).

Pokud je zvolen jiny provozni parametr, ktery se ma zobrazovat, je nutné stisknout klavesu ,,ENT“ podruhé, aby
se potvrdila provedena zména zobrazovani a tato zména se uchovala v paméti. Tento parametr se bude nadale
zobrazovat v provozu, pokud se stejnym postupem neprovede zména. Zména zustane zachovana i po odpojeni
ménice od napajeni.

Pokud se neprovede potvrzeni druhym stisknutim ,,ENT*, zobrazeni se po odpojeni a znovupfipojeni napajeni
vrati do stavu, ktery pfedchazel nepotvrzené zméné.

Jako provozni parametr Ize zvolit jeden z nasledujicich, a to jak v klidu, tak i za chodu motoru.

Kéd Parametr Jednot.
FrH Nastaveny kmitocet (tovarni konfigurace) Hz
rFr Vystupni kmitocet Hz
LLr Proud motoru A

UL nr Napajeci napéti \%
EHr Tepelny stav motoru: 100 % odpovida jmenovitému tepelnému stavu. Pfi dosazeni hodnoty | %

118 % dojde k zablokovani ménice a zobrazeni poruchy OLF (pfetiZeni motoru) na displeji.
Reset poruchy Ize provést, pokud hodnota klesne na 100 % nebo méné.

EHA Tepelny stav ménice: 100 % odpovida jmenovitému tepelnému % stavu. %
Pfi dosazeni hodnoty 118 % dojde k zablokovani méni¢e a zobrazeni poruchy OHF
(pfetizeni ménice) na displeji. Reset poruchy Ize provést, pokud hodnota klesne na 80 %
nebo méné.
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Poruchy — mozné pficiny a odstranéni
Ménic nelze spustit, neni zobrazen kod poruchy

* Zkontrolujte, zda jsou logické vstupy aktivovany v souladu s jejich konfiguraci. Zkontrolujte, zda je zadany
kmito€et jednim z moznych zpusobu.

« Pfi pfipojeni méni¢e na napajeni nebo po ruénim resetu, i po pfikazu pro zastaveni Ize znovu spustit motor
pouze po zruseni pfikazu (signalu na log. vstupu) pro chod vpred, chod vzad nebo stejnosmérné brzdéni.
Pokud nebyly tyto pfikazy zruseny, displej zobrazuje ,rdY“ nebo ,nSt“, ale motor nelze spustit.

Kédy poruch

Pfed resetem poruchy musi byt odstranéna jeji pfi¢ina.

Poruchy SOF, OHF, OLF, OSF, ObF, a PHF Ize resetovat logickym vstupem, pokud byl pfislugny LIx pro tuto
funkcei nakonfigurovan. Poruchy OHF, OLF, OSF, ObF, a PHF Ize resetovat funkci automatického resetu, pokud
byla tato funkce nakonfigurovana. V8echny poruchy Ize resetovat odpojenim napajeni a jeho znovupfipojenim
po kratké pauze.

Kéd poruchy Mozn4 pfi¢ina a odstranéni
orCr o Prili§ kratké rampy vzhledem k zatézi, pfenastavit rampy.
Nadproud * Pili§ velka setrvacnost zatéze, zkontrolovat dimenzovani motoru a ménice.

* Mechanické zablokovani motoru nebo zatéze, zkontrolovat motor, prevodovku atd.
S5CF * Kontrola izolaéniho stavu nebo zkratu motoru a motorového kabelu. Zkusit start
Zkrat na vystupu, ménice s odpojenym motorem.
porucha izolace
ImF * Kontrola stavu napajeni z hlediska EMC (harmonické, mikrovypadky napajeni
Interni porucha prepétové Spicky).

¢ Eliminace rueni. Pfipadné kontaktujte oddéleni Servisu spole¢nosti Schneider Electric.
LCFF ¢ Chyba konfigurace (napf. po neodborném zasahu do ménice, externi ruseni).
Chyba konfigurace Navrat do tovarniho nastaveni (parametrem FCS v menu FUn).
SOF * Otackova nestabilita viivem mechanického kmitani aktivni zatéze, pfechody do

Otackova nestabilita| generatorického rezimu motoru.
* Nastavit parametry (FLG, StA), pfipojit brzdny modul s rezistorem. Zkontrolovat
dimenzovani motoru a ménice.

OHF * Tepelné pretizeni ménice. Zkontrolovat U¢innost chlazeni ménice a teplotu okoli.
Pretizeni ménice Zkontrolovat dimenzovani motoru a ménice. Pfed resetem poruchy je nutno vyc¢kat,
az se ménic¢ ochladi.
oLF « Tepelné pretizeni motoru (PPt). Zkontrolovat nastaveni parametru ItH. Zkontrolovat
PretiZzeni motoru dimenzovani motoru. Pfed resetem poruchy je nutno vy€kat, az se motor ochladi.
osF * Prepéti v siti, kolisani napajeni, EMC — ruseni v nf oblasti (harmonické). Snizit napéti,
Prepéti pouzit sitovou tlumivku (1 nebo 2fazovou).
Ok F « P¥ili§ intenzivni brzdéni nebo aktivni zatéz. Prodlouzit dobéhovou rampu nebo pouzit
Prepéti béhem brzdny modul s rezistorem. Nastavit parametr brA na YES, pokud je toto nastaveni
zastavovani v souladu s aplikaci.
FHF * Vypadek faze nebo fazova nesymetrie. Zkontrolovat napajeni. Pokud je fazova
Vypadek napajeci nesymetrie, Ize nastavit IPL = nO v menu FUn. Tato porucha se projevi, kdyz je motor
faze zatizen. Pfi chodu naprazdno nebo malé zatézi se nemusi projevit.
(Porucha se objevi pouze u ATV 11 s 3fazovym napajenim.)
UusF * Podpéti, kolisani nebo nf ruSeni v napajeci siti. Zkontrolujte napéti.
Podpéti Kontaktujte oddéleni Servisu spole¢nosti Schneider Electric.
CrF ¢ Kontaktujte oddéleni Servisu spole¢nosti Schneider Electric.
Porucha nabijeciho
obvodu
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