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UPOZORNENI

Tato pfiru¢ka popisuje rozsah a moznosti nastaveni parametru

a konfiguraci vstupll a vystupt pro frekvenéni méni¢: ATV 58 pomoci
obsluzného terminalu VW3A58101.

V zavislosti na typu ménice a jeho SW verzi se nékteré parametry,
popsané v této prirucce, nezobrazi nebo nejsou na displeji terminalu
pfistupné.
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Uvod

Indika€ni prvky na éelnim panelu frekvenéniho ménice

0

O Dalsi svitivé diody, pro indikaci stavu komunikaéni desky

0

Zelena svitiva dioda POWER ~ Sviti: frekvenéni méni¢ pfipojen k napajeni.

POWER ~~

FAULT A

Cervena svitiva dioda A -Sviti: frekvenéni ménic v poruse
- Blika: frekvenéni méni¢ zablokovan po stisku
klavesy STOP na obsluzném terminalu nebo pfi
zméné makrokonfigurace. Obnoveni provozu
nastane po zméné uUrovné logickych vstupl
“chod vpred”, “chod vzad” nebo “brzdéni ss
proudem”.

Vzdalena instalace obsluzného terminalu

PFi pouziti sady pro vzdalenou montaz (pfisluenstvi) s oznaéenim VW3A58103 Ize namontovat obsluzny
terminal na dvere rozvadéce. Sada obsahuje propojovaci kabel s konektory, montazni pfislusenstvi a
montazni navod.

Obsluzny terminal mlze byt pfipojovén, resp. odpojovan v zapnutém stavu frekvenéniho ménice. Pokud je

terminal vyjmut za provozu v rezimu ovladani frekvenéniho ménice prostfednictvim obsluzného terminalu,
dojde k jeho zablokovani s hlaSenim poruchy SLF.

O Pred pfipojenim frekvenéniho ménice k napajeni:

Odblokujte a otevrete dvitka krytu frekvenéniho ménice
a zkontrolujte, pfipadné nastavte pfepina¢ frekvence
50/60 Hz O na fidici desce frekvenéniho ménice dle
parametrd pouzitého motoru.

Pokud je na fidici desce nasazena pfidavna deska, Ize
prepinac¢ nastavit otvorem v ni.

Poloha 50 Hz: (Tovarni nastaveni)
400 V /50 Hz

V poloze 60 Hz:
460 V /60 Hz

Obsluzny terminal frekvenéniho ménice slouzi pro:

Zobrazovani provoznich parametrd, provoznich stavd, poruchovych hlaseni

Zména nastaveni a konfigurace frekven¢niho ménice

Cinnost frekvenéniho ménige s Fizenim z klavesnice obsluzného terminalu

UloZeni (naéteni) konfigurace frekvenéniho ménice do (z) paméti EEPROM obsluzného terminélu




Uvod

Celni strana Pouziti klavesnice a vyznam symbolQ na displeji
obsluzného terminalu

0 Sipka blika: indikuje zvoleny smér otageni
R
[ Sipka zobrazena trvale: indikuje smér otaeni motoru

2

L1,
[T]
[T]
T

Loc  PROG

LOC Indikuje rezim ovladani z terminalu

PROG Je zobrazeno pfi ¢aste¢né odeméeném nebo odemceném
obsluzném terminalu
Blika, pokud neni nastavena hodnota ulozena v paméti

@®
®®
0]

Displej pro ¢iselné udaje a kédy:
4 &islice

®
®
®

Textovy displej:
jednoradkovy, 16 znakl

@

Listovani mezi jednotlivymi menu nebo parametry a nastaveni hodnoty

Navrat k pfedchozimu menu, pferuseni probihajiciho nastaveni a navrat k plivodnimu
nastaveni

®5®®

Volba menu, potvrzeni a ulozeni volby nebo nastaveni

=

lavesy pro ovladani frekvenéniho ménice prostiednictvim obsluzného terminalu:

Reverzace sméru otaéeni motoru
Povel pro chod motoru

Povel pro zastaveni motoru nebo reset poruchy. Funkce klavesy STOP mUize byt
zablokovana v menu fizeni [Control].

DO

Zadni strana

O

Q Konektor:

- Pro pfimé pfipojeni terminalu k frekvenénimu ménici

- Pro ¢innost obsluzného terminélu mimo frekvenéni ménic.
Terminal Ize propoijit s frekvenénim méni¢em pomoci kabelu
(pfislusenstvi) VW3A58103.

Pfepina¢ pfistupovych prav:

‘70 poloha zamé&eno EI: Nastaveni a konfigurace neni mozna

poloha ¢aste¢né odeméeno EI: Mozné nastaveni parametrd

© @ poloha odemé&eno ﬂ: Mozné nastaveni parametrd a konfigurace ménice
S 7




Prakticky postup pfi nastavovani / minimalni
nastaveni

Prakticky postup pfi nastavovani frekvenéniho ménice
Pred nastavovanim frekvenéniho ménice nejprve vypliite tabulku nastaveni a konfigurace ménice
(V pfiloze této pfirucky)

Programovani frekvenéniho méni¢e ALTIVAR 58 zjednodusuje systém internich vazeb mezi jednotlivymi
menu. Z diivodu maximalniho zjednodus$eni programovani se doporucuje zachovat postup prichodu
jednotlivymi menu v nasledujicim poradi. Néktera menu nejsou vzdy dostupna.

LANGUAGE VOLBA JAZYKA
MACRO-CONFIG MAKROKONFIGURACE
CONTROL RIZENI

(Pouze pfi tfivodiGovém fizeni)

I/0 VSTUPY/VYSTUPY
CONTROL RIZENI

DRIVE POHON

FAULT PORUCHA
COMMUNICATION nebo APPLICATION KOMUNIKACE nebo APLIKACE
(dle druhu pouzité rozsifujici desky)

ADJUST NASTAVENI

UPOZORNENI: Uzivatel musi zabezpedit, ze nastavené funkce frekvenéniho ménice jsou v souladu
s pouzitym schematem zapojeni. Kontrolu nastaveni frekvenéniho ménic¢e s ohledem na jeho
zapojeni se doporucuje provést zvlasteé v pfipadech, kdy je nutné méni¢ nastavit odlisné od tovarni
konfigurace.

Postup pfi minimalnim nastaveni:
Tenro postup mGze byt pouzZit:

- v jednoduchych aplikacich, pokud neni nutné ménit tovarni nastaveni, v rezimu vektorového fizeni
bez zpétné vazby
- pro provizorni uvedeni zafizeni do provozu v pfipadech, kdy je potfebné z provoznich divodl roztocit motor

Postup:

1. Postupuijte dle instrukci v uzivatelském manualu, ktery je sou¢asti dodavky frekvenéniho ménice.
Dulezita je kontrola, pfipadné nastaveni prepinace frekvence 50/60 Hz na hodnotu jmenovité frekvence
motoru.

2. Posudte, kterd z makrokonfiguraci (tovarnich nastaveni) frekvenéniho ménice je nejvhodnéjsi pro Vasi
aplikaci. Pfipadné ji v menu makrokonfigurace zmérite.

3. Presvédcete se, Ze schema zapojeni souhlasi s konfiguraci vstupl a vystupt, popfipadé zapojeni
vhodné upravte nebo konfiguraci zmérite.

4. Provéfte, zda tovarni nastaveni parametrli v menu pohon [Drive] odpovida hodnotam, které jsou
uvedeny na typovém Stitku motoru. Hodnoty pfipadné zmérite.

5. Provéfte, zda parametr typ fizeni [Control mode] je nastaven jako vektorové fizeni bez zpétné vazby
[SVC] (menu pohon [Drive], parametr Ctr = SVC)

6. Spustéte automatické nastaveni parametrii ménice [Auto Tune] (menu pohon [Drive],
parametr tUn =YES)

7. Pokud je to nezbytné, nastavte parametry v menu nastaveni [Adjust] (dobu rozbéhu, dobu dobéhu,
hodnotu proudu pro tepelnou ochranu, atd.)




Optimalizace funkénich vlastnosti frekvencnich
ménic¢t ALTIVAR 58F

Frekvenéni ménice Altivar 58F Ize provozovat ve dvou rezimech:

e Typ fizeni - vektorové fizeni bez zpétné vazby [Sensorles Vector Control / SVC]. V tomto pfipadé neni
principialné potfebna zpétna vazba mezi motorem a méni¢em. Je véak mozné zavést otackovou zpétnou
vazbu — napf. z tachogeneratoru prostfednictvim pfisluSenstvi k frekvenénimu ménici — pfidavné desky
roz$ifeni vstupl a vystupl typu VW3A58201.

e Typ fizeni - pIné vektorové fizeni se zpétnou vazbou [Full Vector Control / FVC]. V tomto pfipadé je
nutna zpétna vazba mezi motorem a méni¢em pomoci inkrementalniho snimace. V tomto rezimu Ize
dosahnout vynikajicich vlastnosti pohonu z hlediska ota¢kové a momentové regulace v celém
otackovém rozsahu.

Typ fizeni |ze nastavit v menu pohon [Drive] s nastavenim parametru typ fizeni Ctr [Control Mode]. Tovarni
nastaveni Ctr = SVC. Dal$i moznosti je konfigurace logického vstupu pro prepinani typu fizeni. V obou
pfipadech je mozné prepnuti typu fizeni pouze pokud je motor v klidu a frekvenéni méni¢ zablokovan.

Test enkodéru, postup nastaveni frekvenéniho ménice pro typ fizeni FVC

1. Nasledujici kroky az do bodu 10 v€etné musi byt provedeny s typem Fizeni SVC.
Postupujte dle instrukci v uzivatelském manualu, ktery je soucasti dodavky frekvenéniho ménice.
Dulezita je kontrola, pfipadné nastaveni prepinace frekvence 50/60 Hz na hodnotu jmenovité frekvence
motoru.

3. Posudte, ktera z makrokonfiguraci (tovarnich nastaveni) frekvenéniho ménice je nejvhodnéjsi pro Vasi
aplikaci, pfipadné ji v menu makrokonfigurace zménte.

4. Presvédcete se, ze schema zapojeni souhlasi s konfiguraci vstupl a vystupd, popfipadé zapojeni
vhodné upravte nebo konfiguraci vstupl zmérite.

5. Provedte nastaveni parametrt v menu pohon [Drive] dle titkovych hodnot motoru.

6. Spustte automatické pfizplisobeni parametrd ménic¢e k motoru [Auto Tuning]. Jednou provedené
automatické pfizpusobeni je platné i pro typ fizeni FVC — nemusi se po prepnuti provadét znovu.

7. Nastavte parametr pocet pulz( inkrementalniho snimace na otacku PGl a zvolte funkci test
inkrementalniho snimacée [Encoder Test](funkce EnC = YES).

8. Opustte menu pohon [Drive] a pfejdéte do menu provozni displej [Display].

9. Zadejte chod vpred a zadanou hodnotu vystupni frekvence nad 10 Hz a sledujte nejméné 3 sec, zda se
motor v pofadku otaéi.
Pokud se objevi poruchové hlaseni SPF, provéfte, zda je inkrementalni snimac fadné mechanicky
spojen s motorem, je-li napajen, zda je v poradku signalové vedeni a zda se ota¢i na spravnou stranu.
(Pokud je smér otaceni motoru $patny, Ize prehodit dvé faze motoru, nebo signaly A a A-.) Dale muze byt
zavada v nespravném nastaveni po¢tu pulsli inkrementalniho snimace na otacku PGI. Poruchové
hlaseni resetujte a zkuste znovu otaceni motoru.

10. Vratte se zpét do menu pohon [Drive] parametr EnC by se mél automaticky nastavit
na provedeno [Done].

11. Na zavér nastavte v menu pohon [Drive] pIné vektorové fizeni FVC (parametr Ctr = FVC)
a provedte zkousku pohonu.




Optimalizace funkénich vlastnosti frekvencnich
ménic¢t ALTIVAR 58F

Ruéni optimalizace parametrii méniée p¥i plném vektorovém Ffizeni

Ruéni nastaveni parametrli frekvenéniho ménice se provadi, nelze-li provést automatické prizptisobeni
parametrd frekvenéniho ménice k motoru [auto-tuning], nebo se automatické pfizplisobeni neprovedlio dle
hodnota skluzu motoru. Obsluzny terminal v menu zobrazeni provoznich parametrd Ize pouzit pro zobrazeni
aktudlnich hodnot proudu, napéti frekvence atd. bez nutnosti pouziti méficich pfistroja.

Proud motoru bez zatizeni (nastavi se prostfednistvim parametru cos ¢ v menu pohon [Drive]
Rozto¢te motor bez zatizeni na ota¢ky, odpovidajici poloviné jmenovité frekvence motoru. Nastavujte
parametr cos ¢ v menu pohon [Drive] takovym zplsobem, aby vystupni napéti frekvenéniho ménice (menu
zobrazeni provoznich parametrl [Display]: parametr UOP) bylo rovno poloviné jmenovitého napéti motoru,
uvedeného na jeho Stitku.

Priklad: motor 400 V/ 50 Hz: nastavte pfi fvyst = 25 Hz cos ¢ tak, aby Uvyst bylo 200 V.

¢ Je-li napéti (parametr UOP) mensi, nez 200 V, zmen$ete cos ¢
¢ Je-li napéti (parametr UOP) vétsi, nez 200 V, zvétSete cos ¢

Jmenovity skluz motoru (nastavi se prostrednictvim parametru jmenovité otacky motoru nSP v menu
pohon [Drive] a parametrem kompenzace skluzu SLP v menu nastaveni [Adjust])

¢ Jmenovité otacky motoru: nastavte hodnotu dle typového Stitku motoru.

¢ Roztoéte motor na otacky, odpovidajici poloviné jmenovité frakvence motoru.

Motor pfiblizné jmenovité zatézujte a nastavte prostrednictvim parametru SLP co mozna nejmensi proud
motoru (parametr Lcr v menu zobrazeni provoznich parametri [Display])

Nastaveni interni regulaéni smycky
Menu pohon [Drive] nabizi volbu dvou typu internich regula¢nich smycek otacek (Viz str. 25)

¢ |P loop (nastaveni parametry zesileni [Gain] a stabilita [Stability])
* Pl loop (nastaveni parametry proporcionalni zesileni [proportional gain] a integra¢ni zesileni
[integral gain]

Postup:

Dobu rozb&hu a dob&hu nastavte na minimum. Zadanou hodnotu otaéek nastavte cca 5 az 10 Hz.
Provadéijte rozbéhy a zastaveni motoru, sledujte pribéh otacek v ¢ase. Vyhodnocujte dobu odezvy, stabilitu,
prekmity.

Nastaveni IP smy¢ky:

1 Zdlvodu zlep$eni rychlosti odezvy plynule zvySujte zesileni FLG, v pfipadé nestabilniho chovéani pohonu
zesileni snizte.

2 Plynule zvy$ujte hodnotu parametru stabilita StA z divodu zmens$eni prekmitt

Nastaveni Pl smy¢ky:

1 Nastavte parametr integraéni zesileni SIG na 0

2 Plynule zvySujte hodnotu proporciondlniho zesileni SPG az do poc¢atku oscilaci. Tuto hodnotu si
poznamenejte jako SPGmax.

3 Nastavte hodnotu proporcionalniho zesileni SPG na 0,7 SPGmax.

4 ZvySujte postupné hodnotu integraéniho zesileni SIG (redukce regulaéni odchylky ota¢ek) az na co
mozna nejvysSi hodnotu pred poc¢atkem oscilaci.




Optimalizace funkénich vlastnosti frekvencnich
ménic¢t ALTIVAR 58F

Syceni motoru

Parametr FLU syceni motoru [Motor Flux] v menu nastaveni [Adjust] slouzi pro nastaveni vlastnosti
frekvenéniho ménice z hlediska vybudovani a udrzovani syceni motoru v dobég, kjdy neni poZzadovan chod
vpfed nebo vzad. V pfipadé pfitomnosti syceni motoru pfed povelem pro chod se dosahuje nejlepSich
dynamickych parametr( pfi rozbéhu. Funkce Ize pouzit pro oba typy fizeni SVC i FVC.

Volba FLU = FNC, pferuSované syceni motoru

Pokud se motor v okamziku povelu pro chod neotaéi:
Povel chod uréuje poc¢atek zahajeni syceni motoru.
Otaceni motoru za¢ne po dosazeni jmenovité hodnoty syceni.

Pokud se motor v okamziku povelu pro chod otac¢i (napf. volné dobiha)
Pred akceleraci na zadané otacky je nejprve zahajeno syceni motoru. Po dosazeni jmenovitého
syceni motoru dojde ke zméné otaéek na pozadované.

Na konci zastaveni:
Syceni probih& do okamziku dosaZeni nulovych otacek a pokud je aktivni funkce automatické
dobrzdéni ss proudem, syceni probiha jesté po dobu tohoto dobrzdéni, danou ¢asem TDC se syceni
automaticky zrusi.

Logicky vstup konfigurovany pro obsluhu syceni motoru:
Pokud je tento vstup aktivovan proud trvale protéka. Funkce je stejna jako v pfipadé FLU = FCT
trvalé syceni.

FLU = FCt trvalé syceni motoru

Pokud je motor zastaveny:
Motor je trvale sycen i pfi nulovych otackach. Je dllezité ovérit, zda se motor diky tomu neprehfiva
A (proud pro syceni motoru rovna proudu motoru bez zatizeni) Déle je nutné ovéfit, zda tento rezim
neni na zavadu z pohledu dané aplikace.

PFi odblokovani frekvenéniho ménice je motor jmenovité sycen, zaéne se okamzité otacet.

Poznamky:

* Doba nasyceni motoru zavisi na vykonu motoru (elektromagneticka konstanta motoru).

* Aktivace logického vstupu, konfigurovaného pro funkci volny dobéh nebo stisknuti tladitka STOP
pfi ovladani z obsluzného terminalu ma prioritu nad funkci syceni motoru.

¢ Hodnota proudu pro prvotni vybudovani magnetického toku v motoru mize byt rovna az hodnoté
maximalniho proudu frekvenéniho ménice z diivodu zkraceni doby nasyceni motoru.




Pristupova prava / Odblokovani obsluzného terminalu

Pristupova prava v zavislosti na nastaveni prepinace na zadni strané

obsluzného manualu
Poloha pfepinace na zadni strané obsluzného terminalu nabizi tfi drovné pfistupovych prav k jednotlivym
menu. Pfistup k menu Ize také zablokovat pomoci kédu. (Viz. menu soubory [Files])

V levé poloze [9] (zamceno) prepinace terminalu je mozné pouze zobrazeni parametru:
* Menu volba jazyka [Language]: Ize volit jazyk dialogu s frekvenénim méni¢em
* Menu makrokonfigurace [Macro-config]: Ize zobrazit nastavenou makrokonfiguraci
 Displej identifikace ménice [Identification]: Ize zobrazit jmenovité parametry frekvenéniho
ménice
¢ Provozni displej [Display]: Ize zobrazit stav ménice, hodnoty provoznich parametr(
a chybové hlaseni

V prostiedni poloze IEI (¢asteéné odemcéeno) prepinace terminalu je mozné zobrazeni parametri
a nastaveni hodnot parametru:

¢ Stejné funkce jako v poloze prepinace zamceno.

¢ Menu nastaveni (Adjust) Lze provést modifikaci parametr(i nastaveni

V pravé poloze ﬂ] (odemcéeno) prepinace terminalu je mozné zobrazovani parametrd, nastaveni

hodnot parametrd a konfigurace frekvenéniho ménice:

¢ Stejné funkce jako v poloze prepinace zamceno a ¢aste¢né odeméeno

¢ Menu volba makrokonfigurace [Macro-config]: Ize zménit makrokonfiguraci ménice.

¢ Menu pohon [Drive]: Ize nastavit parametry pohonu.

¢ Menu Fizeni [Control]: Ize nastavit zpUsob fizeni frekvenéniho ménice ze svorkovnice,
z obsluzného terminalu nebo pomoci integrované sériové linky RS485

¢ Menu V/V [I/O]: je mozné nastavit funkci vstupl a vystupl frekvenéniho ménice.

¢ Poruchové menu [Fault]: Ize konfigurovat ochranu motoru a frekvenéniho ménice a zplsoby
chovani frekvenéniho ménic pfi poruse.

¢ Menu soubory [Files]: umozfiuje uloZit nebo vyvolat jednu z konfiguraci ménice uloZzenou
v paméti terminalu, navrat k tovarnimu nastaveni nebo ochranu nastaveni pomoci hesla.

¢ Komunikaéni menu [Communication]: pokud je v ménici instalovana komunikaéni karta
(pfislusenstvi), menu umoziuje nastaveni parametrd komunikaéniho protokolu.

* Aplikaéni menu [Application]: pokud je v méni¢i instalovana zakaznicka deska (pfisluSenstvi),
menu umozriuje jeji nastaveni.




Pristup k jednotlivym menu

Pocet menu, které jsou pfistupné zalezi na stavu prepnuti pfepinace pfistupovych prav na zadni strané

obsluzného terminalu.

Kazdé menu tvoii nékolik parametra.

Menu je pfistupné
pouze s pfidavnou
zékaznickou kartou.

Prvni zapnuti
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Upozornéni: Pokud je konfigurace méni¢e chranéna zadanym kédem nékteré z menu nejsou dostupné.
Popis zadani ochranného kédu viz. menu soubory [Files].




Pristup k jednotlivym menu - postup pfi programovani

Volba jazyka
Toto menu je pfistupné nezavisle na nastaveni pfepinace pfistupovych prav. Jazyk dialogu s frekvenénim
méni¢em muze byt zvolen i za provozu motoru.

&)

1 I~ I _ I
- 1L = e
LANGLAGE ] Endlish
'@
| S b
-
Italiano
Uloz novou Zrudeni - navrat
volbu k predchozi volbé
] I~ I I~
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Mozné volby: Anglicky (tovarni nastaveni), Francouzsky, Némecky, Spanélisky, Italsky

Postup pfi programovani:
Postup je stejny v obou moznych pfipadech: 1 nebo 2 Urovné:

* 1 Uroven: viz pfiklad volby jazyka
e 2 Urovné: viz pfiklad volby a nastaveni doby rozbéhu
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Pouziti makrokonfiguraci

Menu volba makrokonfigurace je pfistupné nezavisle na nastaveni pfepinace pfistupovych prav.
Makrokonfiguraci je véak mozné zménit pouze v jeho pravé poloze (stav odem¢eno) a pfi zablokovaném
frekvenénim ménici (za klidu motoru).

Frekvenéni méni¢e ALTIVAR 58F nabizi volbu jedné ze dvou makrokonfiguraci (tovarnich nastaveni), ktera
nejlépe odpovida dané aplikaci:

¢ Manipulace (Hdg: Handling)

¢ VSeobecné pouziti (Gen: Gen. Use)

Volba jedné z makrokonfiguraci zptsobi automatické pfifazeni funkci V/V a nastaveni frekvenéniho ménice

véetné pfipadné rozsitujici karty. Kazdy z jednotlivych parametr nastavené konfigurace Ize dodate¢né

upravit.

Tovarni nastaveni: Manipulace

Funkce vstupu a vystupu frekvenéniho ménice v zavislosti na volbé makrokonfigurace:

Manipulace VSeobecné pouziti
Logicky vstup LI1 Chod vpred Chod vpred
Logicky vstup LI2 Chod vzad Chod vzad
Logicky vstup LI3 2 opredvolené rychlosti Pomalé otacky (Jogging)

Logicky vstup LI4

4 pfedvolené rychlosti

Volny dobéh (Poznamka 1)

Analogovy vstup Al1

Zadana hodnota otacek

Zadana hodnota otacek

Analogovy vstup Al2 Souctovy vstup zadané hodnoty Souctovy vstup zadané hodnoty
Relé R1 Porucha ménice Porucha ménice

Relé R2 Funkce nepfifazena Funkce nepfifazena

Analogovy vystup AO1 Vystupni frekvence Vystupni frakvence

Rozsifovaci deska V/V:

Logicky vstup LI5 8 predvolenych otacek Reset poruchy

Logicky vstup LI6 Reset poruchy Momentové omezeni
Analogovy vstup AI3 Souctovy vstup zadané hodnoty Souctovy vstup zadané hodnoty
nebo vstupy enkodéru

A, A+, B, B+

Logicky vystup LO Dosazen proudovy prah Rizeni motorového stykace
Analogovy vystup AO Vystupni proud Vystupni proud

Poznamka 1: Funkce volny dobéh je aktivni, je-li logicky vstup, konfigurovany pro tuto funkci ve stavu log. 0

UPOZORNENI: Provéite, zda je Vami zvolena konfigurace frekvenéniho ménice vhodna pro pouzité
zapojeni. Zapojeni je nékdy potfebné upravit.
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Pouziti makrokonfiguraci

Zména makrokonfigurace vyZaduje dvojnasobné potvrzeni. Displej pfi zméné konfigurace :

| Y
— 1L Stisk ENT: potvrzeni zmény
WIRING OK? ENT Stisk ESC: zpét k dfive nastavené konfiguraci

Upravy makrokonfigurace :

Po souc¢asném nastaveni funkce véech V/V volbou makrokonfigurace mohou byt nasledné zménény funkce
jednotlivych vstupU/vystupd zménou pfislusnych parametrl v menu V/V.
Pfepinac pfistupovych prav musi byt v pravé poloze. (Odeméeno )

Po pfipadné Upravé se na displeji menu makrokonfigurace zobrazi :
| I S
CFL

CUS: Customized

Displej identifikace frekvenéniho ménice [Drive identification]:
Je pfistupny nezavisle na poloze prepinace pfistupovych prav. Zobrazi vykon a jmenovité napdjeci napéti
frekvenéniho ménice

Y
| =y | Vykon je zobrazen v kW, je-li pfepinac frekvence 50/60 Hz prepnut do polohy 50 Hz
B.73 kN 338/508 U nebo v HP je-li v poloze 60 Hz.
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Menu provozni displej [Display]

Menu provozni displej [Display] umoziuje volbu veliciny, které je zobrazovana béhem provozu

Nasledujici parametry mohou byt nastaveny nezavisle na poloze prepinace pfistupovych prav a stavu

pohonu.
Oznaceni Kod Funkce Jednotka
Trive State - - - | Stav frekvenéniho ménice : indikace poruchy nebo
~ d 4 |provozniho stavu motoru. Vyznam kédu :
r Un |rdY: frekvenéni méni¢ pfipraven, run: motor se toci ustalenymi
AL L |otaCkami nebo je odblokovan a zadana hodnota otacek je nula,
o EL |ACC: rozbéh, dEC: dobéh, CLI: proudové omezeni,
L L | |dCb: brzdéni ss proudem, nSt: aktivovan volny dobéh
d L b |Obr: brzdéni s pfizplsobenim dobéhové rampy, FLU: syceni
~ 5 E | motoru aktivni
Obr
FLU
Fred, Ref. L F - |Z&dana hodnota vystupni frekvence. Parametr LFr nahradi Hz
FrH v pfipadé aktivace fizeni pohonu z obsluzného
terminalu. (LCC parametr v menu fizeni [Control])
Fred, Fef. F - H | Zadana hodnota vystupni frekvence Hz
Outrut Fred, ~ F - | Skute¢na hodnota vystupni frekvence Hz
Motor SPeed 5 F d | Otacky motoru ot/min
fiotor Current L L~ [Proud motoru A
Machine Sed, LI'5 F | Otagky stroje vypoéitané frekvenénim méniéem. Tyto otacky -
odpovidaji soucinu rFr a koeficientu USC, ktery Ize nastavit
v menu nastaveni. Zobrazovana hodnota zavisi na aplikaci
a muze byt napfiklad v m/s. Upozornéni : je-li USP> 9999
zobrazeni na displeji je vydéleno 1000.
Outrut Power OF ~ [ Vystupni vykon : vykon dodavany frekvenénim ménicem %
do motoru. 100% odpovida jmenovitému vykonu ménice.
flains Uoltade UL~ |Napétiv siti Vv
fliotor Thermal E Hr |Teplotni stav motoru : 100% odpovida jeho jmenovité teploté %
Pfi prekroceni 118% se frekvenéni méni¢ zablokuje
s hlaSenim poruchy OLF (pfetizeni motoru).
Irive Thermal E Hd |Teplotni stav frekvenéniho ménice : 100% odpovida jmenovité [ %
teploté chladice. PFi pfekro¢eni 118% se frekvenéni ménic
zablokuje s hlaSenim poruchy OHF (pfehiati ménice). Porucha
Ize resetovat az po snizeni teploty na 70% jmenovitého stavu.
Last Fault L F E [Zobrazeni kédu posledni poruchy. -
fiotor walt, U OF | Vystupni napéti frekvenéniho ménice Vv
ConsunPtion A F H |Elektricka energie, spotfebovana méniéem kWh
nebo
MWh
Fun time - £ H |Doba provozu (po kterou byl motor napajen) hod
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

Toto menu je pfistupné v poloze prepinace pFistupovych prav E| a ﬂ.Parametry mohou byt nastaveny pfi
zablokovaném frekvenénim ménici nebo za provozu ménice. Zajistéte aby jakékoliv zména provedena za
provozu ménic¢e nebyla nebezpecéna. Doporucujeme provadét zmeény za klidu motoru.

Obsah menu nastaveni tvoii ¢ast obecnych parametrll a ¢ast parametr(i (v popisu jsou $edé oznaceny),
které se méni v zavislosti na:

- zvolené makrokonfiguraci ménice

- pouziti rozsifujici desky

- zméné konfigurace V/V

- volbé nékterych funkcei

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni

Frad. Fef. - Hz [ L F - |Zadana hodnota frekvence : pokud je frekvenéni| LSP az HSP
meénic€ v rezimu fizeni z obsluzného terminalu.
Viz LCC parametr v menu fizeni (Control).

Famf, Incr. - s I » - |Nastaveni inkrementu pro nastavovani ramp 0.1s-0.01s [0.1s
Ovliviiuje parametry ACC, dEC, AC2, dE2

Acceleration - s [ AC L | Doba rozbéhu po rampé 0.05az999.9 [3s
Deceleration - = | £ L | Doba dobéhu po rampé 0.05az999.9 |3s
Odpovida ¢asu, potfebného pro zménu frekvence od 0 do

jmenovité frekvence motoru nastavené parametrem FrS nebo zpét
Je-li Inr = 0.01 rozsah nastaveni je od 0.01 do 99.99 s

Je-li Inr = 0.1 rozsah nastaveni je od 0.1 do 999.9 s

Accelerate 2 - s [ AL 2 |2. doba rozbéhu po rampé 0.05az999.9 [5s
Deccelerate 2 - 5| J £ 2 | 2. doba dobéhu po rampé 0.05az999.9 |5s
Je-li Inr = 0.01 rozsah nastaveni je od 0.01 do 99.99 s

Je-li Inr = 0.1 rozsah nastaveni je od 0.1 do 999.9 s

Parametry 2. ramp jsou pfistupné, v nasledujicich pfipadech:

- prahova frekvence Frt pro pfepinani na 2. rampy je jina, nez 0 Hz

- je konfigurovan logicky vstup pro pfepinani ramp

- je konfigurovan log. vstup pro funkci — otacky a parametr

Str = SRE (viz menu pohon [Drive])

- je konfigurovan analogovy vstup jako zpétna vazba PID regulatoru

Bed ACC Rnd -% E A | |Doba trvani po¢atku zakaznické rozbéhové 0az 100 10%
rampy. Vyjadfeno v % z celkové doby rozbéhu
(parametr rPt = CUS menu pohon)

End ACC REnd -% E A2 | Doba trvani konce zakaznické rozbéhové 0 az (100-tA1) [10%
rampy. Vyjadfeno v % z celkové doby rozbéhu
(parametr rPt = CUS menu pohon)

Bed TEC Rnd -% E A 3 | Doba trvani pocatku zakaznické dobéhové 0 az 100% 10%
rampy. Vyjadfeno v % z celkové doby rozbéhu
(parametr rPt = CUS menu pohon)

End TEC REnd -% E A4 | Doba trvani konce zakaznické dobéhové 0 az (100-tA3) | 10%
rampy. Vyjadfeno v % z celkové doby rozbéhu
(parametr rPt = CUS menu pohon)

Low SPeed - Hz L 5 F |Nizké otacky 0 aZz HSP 0 Hz

High Speed - Hz | H5F | Vysoké otacky LSP az tFr 50/60 Hz, dle
Presvédcete se zda nastaveni vyhovuje prepinace
motoru a pohanénému zafizeni! jmen. frekv.
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

Oznaceni Kaod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Gain - % F L [ [Zisk regulacni smycky frekvence typu IP 0az 100 20%
(parametr SSL = IP v menu pohon [Drive])
Ovliviiuje dynamiku pohonu
Stability - % 5 E A | Stabilita regulacni smycky frekvence typu IP 0az 100 20%
(parametr SSI = IP v menu pohon [Drive])
ovliviiuje stabilitu pohonu
SPeed Prof.9. - %[ 5 F L | Proporciondlni zesileni regulaéni otackové 0az 100 40%
smycky typu Pl (SSI = Pl v menu pohon)
Skeed int.9. - ¥ | 5 /L |Integradni zesileni regulaéni otackové 0az 100 40%
smycky typu Pl (SSL = Pl v menu pohon)
ThermCurrent. = A | /7E A |Proud pro tepelnou ochranu motoru 0.25az1.36 |Pozn. (2)
Nastavte jmenovity proud motoru dle In Pozn.(1)
jeho typového Stitku.
IC Ind.Curr. - A | /d L | Velikost ss proudu pro brzdéni 0.1az1.36 Pozn.(2)
In Pozn.(1)
Po dobé 30 s se velikost proudu IdC automaticky snizi na hodnotu
0.5 lth. (Byla-li zadana vyssi)
IC Ind. Time - 5 [ £ JC |Doba brzdéni ss proudem : plati pro 0az30s 05s
Ctr = SVC v menu pohon nebo Cont ‘
Doba udrzeni nulovych otagek : plati
pro Ctr = FVC v menu pohon
Pokud je nastaven ¢as vétsi, nez 30 s, displej zobrazi tdC=Cont.
V tom pfipadé je brzdéni trvalé. Je-li Ctr = SVC, proud se po 30 s
snizi na hodnotu nastavenou parametrem SdC
do T at rest - A | 5dLC | Velikost ss proudu pro brzdéni je-li 0.1az1.36 Pozn.(2)
Ctr = SVC a je nastaveno tdC=Cont In(1) ‘
- Provérfte, zda nedojde k pfehrati motoru!
IF ComPens. - % | UF - |Kompenzace Ubytku napéti na ¢inném 0 az 150% 100%
odporu vinuti statoru.
ETip ComP, - % 5L P |Kompenzace skluzu 0 az 150% 100%

Poznamky (1): In je jmenovity proud frekvenéniho méni¢e. Hodnotu In naleznete na jeho typovém Stitku

nebo v katalogu.

Poznamky (2): Tovarni nastaveni je zavislé na typovém vykonu frekvenéniho ménice
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

no: normalni, YES: inverzni

Oznaceni Kaod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Preset SF.Z - Hz [ 5F 2 |2. pfedvolené otacky LSPazHSP [10Hz
Freset SP.3 - Hz | 5P 3 |3. predvolené otacky LSPazHSP [15Hz
Preset SF.4 - Hz | 5 F 4 |4. pfedvolené otacky LSPazHSP |20 Hz
Freset SF.5 - Hz | 5P 5 |5. predvolené otacky LSPazHSP [25Hz
Freset SF.6 - Hz | 5P & |6. predvolené otacky LSPazHSP [30Hz
Freset SP.7T - Hz | 5P 7 |7. pfedvolené otacky LSPazHSP [35Hz
Jod Fred, - Hz J 0L |Pomalé otacky (Jogging) 0az 10 Hz 10 Hz
Jod Telay - = J L E | Zpozdéni mezi dvémi aktivacemi funkce 0az2s 05s
pomalé otacky (Jogging)
ErReleazse T - A I'b ~ | Proud pfi odbrzdéni 0az1.36In(1) [0A
ErFeleasTime - s [ 5 - £ | Doba odbrzdéni brzdy 0az5s 0s
ErEndade Lew - Hz| £ £ » | Frekvence pfi zabrzdéni (Je-li parametr 0 az LSP 0 Hz
Ctr = SVC v menu pohon)
ErEn4ad%eTiem - s [ 5 £ £ | Doba zabrzdéni brzdy 0az5s O0s
Brake imPul b P |Pfinastaveni bIP = YES : pfi povelu pro chod "nho - YES no
motoru je do okamziku odbrzdéni vyvozovan vzdy
moment ve sméru FW (chod vpfed) nezavisle na aktualné zvoleném
sméru otaceni
Provérte, zda smér FV (chod vpied), odpovida sméru otaceni stroje
s potfebnym velkym momentem oproti sméru opaénému. Neni-li tomu
tak, zménte smér ota€eni motoru pfehozenim 2 fazi na jeho pfivodu
V pfipadé nastaveni No odpovida moment pfed odbrzdénim budoucimu
sméru pohybu
Tachol Coeff d E 5 | Multiplikaéni koeficient pro otackovou ZV 1az2 1
pfi pouziti ss tachogeneratoru
dts = 9
1S = Napéti technogeneratoru pfi HSP
FI Frof, Gain- ~ F L |Proporcionaini zesileni PID regulatoru 0.01 az 100 1
FI Int.Gain - 7= | - /G |Integraéni zesileni Pl regulatoru 0.01az100/s [1/s
FIT der. 4. ~ d [ | Derivaéni zesileni PID regulatoru 0.00 az 100.0 |0.00
FI Tnwersion P 1L [Inverze polarity vystupu PID regulatoru no - YES no

Poznamky (1): In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete na jeho typovém stitku

nabo v katalogu.
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Fred.Lev,Att - Hz| F £ 4 |Prahova frekvence motoru : LSP azHSP |[50/60 Hz

nad tuto hodnotu zméni pfislusny logicky
vystup stav do log. 1 nebo relé sepne
Fred.Lew,Z - Hz | F 24 |Druha prahova hodnota frekvence motoru : LSP az HSP  |50/60 Hz
nad tuto hodnotu zméni pfislusny logicky
vystup stav do log. 1 nebo relé sepne

Curr.Lew,Att - A | L £ & |Prahova hodnota proudu motoru : 0.25a71.361In[1.36In
nad tuto hodnotu zméni pfislusny logicky Pozn.(1) Pozn.(1)
vystup stav do log. 1 nebo relé sepne

Therm.Lew.Att - %[ £ £ 4 |Prahova hodnota tepelného stavu motoru : 0az 118 % 100 %

nad tuto hodnotu zméni pfislusny logicky
vystup stav do log. 1 nebo relé sepne

Trd.Linit 2 - % | £L 2 |Druhé momentové omezeni : 0 az 200 % 200 %
aktivuje se logickym vstupem, Pozn.(2)
konfigurovanym pro tuto funkci

Trik Tresh. - Hz | F F £ | Prahova frekvence pro prechod do volného 0 az HSP 0 Hz

dobéhu : pokud je zvoleno zastaveni po dobéhové rampé nebo rychlé
zastaveni, je po dosazeni této hodnoty aktivovan volny dobéh.

Tento parametr je dostupny pouze v pfipadé, ze relé R2 neni konfigurovano
pro fizeni externi brzdy BLC a pokud je v menu pohun zvoleno Stt = StN
(dobéh po rampé nebo Stt = Fst (rychlé zastaveni)

Jumk Fred, - Hz | JPF |Preskokova frekvence: vylouéi moznost [0azHSP [0Hz
provozu ménice v oblasti + 2.5 Hz kolem nastavené hodnoty. Slouzi pro
prekonani ota¢ek motoru, pfi kterych dochazi k mechanické rezonanci
pohanéného zafizeni.

JumP Fred,Z . Hz | JF 2 | Druha preskokova frekvence: 0 az HSP 0 Hz
Stejna funkce jako JPF pro druhou frekvenci

JumP Fred3 - Hz | JF 3 | Treti pfeskokova frekvence: 0 az HSP 0 Hz
Stejna funkce jako JPF pro tfeti frekvenci

flachine Coef U5 [ |Koeficient pro prepocet otd¢ek motoru na 0.01 az 100 1

jinou veli€inu stroje. Zobrazeni viz USP
v menu zobrazeni provoznich veligin.
[Display] USP = USC x rfr

(Kde rfr je frekvence motoru)

LEF Time - = E L 5 |Doba provozu na nizkych otac¢kach: 0az9999s |0
po uplynuti nastavené doby chodu na LSP (Bez
se motor automaticky zastavi. Je-li méni¢ omezeni
trvale odblokovan, motor se opét rozbéhne doby
po zvySeni zadané hodnoty frekvence nad provozu)

hodnotu nizkych otacek (LSP) Je-li hodnota
nulova - bez omezeni doby provozu.
+7/=Speed Tim - % | 5~ F [ Omezeni rozsahu nastaveni +/- zadavani 0az50% 10%
otacek v nastaveném rozsahu v okoli
zadané hodnoty. Parametr je k dispozici,
jsou-li konfigurovany 2 vstupy pro
zadavani + a - otd¢ek a pokud je parametr
Str = SRE (v menu fizeni [Control])

Poznamky (1): In je jmenovity proud frekvenéniho ménice. Hodnotu In naleznete na jeho typovém §titku
nebo v katalogu.

Poznamky (2): 100 % odpovida jmenovitému momentu motoru o vykonu uvedeného v katalogu pro dany typ
frekvenéniho ménice.
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
FIT ref. off ~ E [ [Koeficient pro pfizptsobeni rozsahu signalu -999az999 [0

skute¢né hodnoty (ZV) regulované veli€iny.

(Posun) Musi byt vypoéten uzivatelem:
_ proces min - signal min

80 = signal max - signdl min x 999

FITI Eef. Gain P~ [ |Koeficient pro pfizpusobeni rozsahu signalu -999az999 [999
skute¢né hodnoty (ZV) regulované veli¢iny.
(Zesileni) Musi byt vypocten uzivatelem:
proces max - proces min
PrG = — —
signal max - signal min

X 999

Kde: hodnoty proces min a proces max odpovidaji krajnim hodnotam rozsahu zadavani zadané hodnoty
regulované veli€iny v libovolnych zakaznickych jednotkach. Napfiklad ve fyzikalnich jednotkach regulované
veli¢iny : 5 bar( a 12 bard.

Proces min: je takova hodnota regulované veli¢iny, pfi které je hodnota signalu na analogovém vstupu,
konfigurovanému jako zadana hodnota regulované veli¢iny [PID setpoint], minimaini
(Napftiklad 0 V pro zadanou hodnotu 5 bart).

Proces max: je takova hodnota regulované veli¢iny, pfi které je hodnota signalu na analogovém vstupu,
konfigurovanému jako zadana hodnota regulované veli¢iny [PID setpoint], maximalni
(Napftiklad 10 V pro zadanou hodnotu 12 bar().

proces max
rozsah
nastaveni =
proces max
- proces min

zédana hodnota
oV 0V
0mA 20 mA
XmA Y mA
proces min
rozsah signalu na vstupu zadané hodnoty

Poznamka: Signaly Zaddané hodnoty a skute¢né hodnoty musi byt pouze kladné. Pokud je pouZzit bipolarni
vstup Al1 nebo AI3 (-10 V az 10 V), zdporné hodnoty se neberou v Gvahu.
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Menu nastaveni [Adjust]

Kde: hodnoty signal min a signal max odpovidaji rozsahu méficiho pfevodniku pro snimani signalu skute¢né
hodnoty regulované veli€iny v zakaznickych jednotkach. Napfiklad ve fyzikalnich jednotkach regulované
veli¢iny : 0 bar( az 15 bar(.

Signal min: je takova hodnota regulované veli¢iny, pfi které je hodnota signalu na analogovém vstupu,
konfigurovanému jako skute¢na hodnota regulované veli€iny [PID feedback], minimaini
(Napfiklad 4 mA pro hodnotu 0 bard)

Signal max: je takova hodnota regulované veli¢iny, pfi které je hodnota signalu na analogovém vstupu,
konfigurovanému jako skute¢na hodnota regulované veli€iny, maximalni
(Napfiklad 20 mA pro hodnotu 15 bart)

sinal max
proces max
rozsah
nastaveni =
proces max
- proces min
méfena hodnota
|
1 |
ov '
0mA 20mA
4 mA
proces min
rozsah signalu na vstupu zadané hodnoty
signal min

rozsah zpétnovazebniho snimace

Poznamka: Rozsah nastaveni (Proces max - Proces min) musi byt podmnoZinou rozsahu zpétnovazebniho
snimace (Signal max - Signal min) viz obrazek.

Priklad pro vypocet koeficientl pro pfizplsobeni rozsahu signalu skute¢né hodnoty regulované veli¢iny
(zesileni, posun).
UzZivatel hodla udrzovat konstantni hladinu v nadrzi mezi 100 m® a 10mq.

1) (:)idlo vysky hladiny ma proudovy vystup. 0 mA odpovida 5 m® a 20 mA odpovida 200 m2.
Cidlo bude pfipojeno na analogovy vstup Al2, 0 az 20 mA.

Signal na vstupu Al2 Odpovidajici skute¢na hodnota regulované veli¢iny
0 mA 5 m® = signal min
20 mA 200 m?® = signal max

2) Pro zadanou hodnotu je zvolen analogovy vstup Al1, 0-10V. Odpovidajici hodnoty proces min
a proces max tedy jsou

Signal na vstupu Al1 Odpovidajici zadana hodnota regulované veli€iny
oV 10 m® = proces min
20V 100 m® = proces max

3) Vypocet koeficientd pro pfisplisobeni rozsahu skute¢né hodnoty reg. veli€iny:

a) Posun: rEO = (2100%) x 999 = (0,0256) x 999 = 26

b) Zesileni: PIG = (1005

—005~) X999 = (0,4615) x 999 = 461
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Menu nastaveni [Adjust Menu]

Parametry dostupné pfi zméné konfigurace ménice:

FNC: pferuSované
FCT: trvalé

Oznageni Kaéd Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
FIT Speed r. F 5~ | Koeficient pfizplsobeni korekéniho vstupu PID 0az 100 0
regulatoru. Slouzi pro nastaveni tohoto vstupu
pro PID regulator, napfiklad pro definovani vztahu
mezi linearni a otacivou rychlosti.
FIT Filter -s P 5 F | Casova konstanta filtru ve zpétné vazbé 0.0az10.0s [0s
regulatoru PID
fiin. feed. FII =% P AL |Spodni prahova hodnota zpétnovazebniho signalu |0 az 100% 0%
PID regulatoru. Pod tuto hodnotu zméni pfislusny
logicky vystup konfigurovany pro funkci varovani
pfi pfekro¢eni nastaveného rozsahu
zpétnovazebniho signalu stav do log. 1
100% = Signal max
0% = Signal min
Max, feed FID -% | PAH |Horni prahova hodnota zpétnovazebniho signalu 0 az 100% 0%
PID regulatoru. Nad tuto hodnotu zméni pfislusny
logicky vystup konfigurovany pro funkci varovani
pfi pfekro¢eni nastaveného rozsahu
zpétnovazebniho signalu stav do log. 1
100% = Signal max
0% = Signal min
FIT erraor -% P E - |Prahova hodnota regulaéni odchylky PID regulatoru. | 0 az 100% 100%
Nad tuto hodnotu zméni pfislusny logicky vystup
konfigurovany pro funkci varovani pfi pfekroceni
prahové hodnoty regula¢ni odchylky stav do log. 1
100% = Signal max - signal min
0% =0
FIT preset Z F 12 |Druhd zadana hodnota PID regulatoru. Pokud 0 az 100% 30%
jsou 2 logické vystupy konfigurované pro funkci
4 74dané hodnoty PID regulatoru
100% = Proces max
0% = Proces min
FITI Preset 3 F I3 |Treti zddana hodnota PID regulatoru. Pokud 0 az 100% 60%
jsou 2 logické vstupy konfigurované pro funkci
4 Zzadané hodnoty PID regulatoru
100% = Proces max
0% = Proces min
FIT Limit r. F L ~ |Omezeni vystupu PID regulatoru jako % z vystupu |0 az 100% 20%
néasobiciho ¢lenu korekéniho vstupu PID regulatoru.
hysterzni pasmo
Hz
PLr
PLb
korekéni vstup
x PSR
PLb
FIT base Tim -Hz | PL & | Zakladni omezeni vystupniho signalu PID 0.0Hz az HSP|HSP
flotor fluxind F L U |Volba rezimu syceni motoru (viz str. 7) FNC - FCT FNC
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Menu pohon [Drive menu]

Menu je pfistupné pfi odeméeném obsluzném terminalu (pfepinac v poloze ﬂ). Parametry menu lze
modifikovat pouze za klidu motoru.

Parametry pohonu mohou byt optimalizovany prostiednictvim:
¢ Zadanim parametrd motoru dle jeho typového Stitku
* Spusténim automatického nastaveni frekvenéniho ménice [Auto Tuning] (pro standardni
asynchronni motory)

Oznaceni Kaod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Hom. Mot oIt - T T/~ 5 [Jmenovité napéti motoru: 380 az 500 V | 400/460V
nastavte dle typového Stitku (zavisi na
poloze
prepinace
50/60 Hz)
Hom, Fot.Fred - Hz| F - 5 | Jmenovita frekvence motoru: 40 az 500 50nebo60 Hz
nastavte dle typového Stitku (zavisi na
poloze
prepinace
50/60 Hz)
Hom, Mot .Curr = A | ~ L - | Jmenovity proud motoru: 0.25az dle typu
nastavte dle typového Stitku 1.36 In (1) ménice
Hom, Mot SPeed-RFF| -~ 5 7 | Jmenovité otacky motoru: 0 az 9999 dle typu
nastavte dle typového Stitku ot/min ménice
fiot. Cos Fhi L 05 [UcCinik motoru pfi jmenovitém zatiZeni: 05az1 dle typu
cos¢ nastavte dle typového Stitku ménice
Control mode [ £~ |Volba typu fizeni SVC-FVC [SVC

SVC vektorové fizeni bez zpétné vazby
FVC vektorové fizeni se zpétnou vazbou

Enc Pulse Ho P L | |Pocet pulzli na otacku inkrementalniho snimace 100 az 5000 |1024
(pro fidici kartu)
Auto Tuning E U~ |Automatické nastaveni parametru: No - Yes No

zvolte ano [Yes]. Po nastaveni se na displeji zobrazi

provedeno [Done] nebo ne [No] v pfipadé poruchy

Upozornéni:

¢ Automatické nastaveni parametr(i probéhne pouze
pfi zablokovaném ménici. Pokud je néktery
z logickych vstup( nakonfigurovan pro funkci volny
dobéh nebo rychlé rychlé nastaveni, musi byt
ve stavu log. 1 (tyto funkce jsou aktivni v log. 0)

¢ Automatické nastaveni parametr(i mize trvat
az 1 minutu. Nepreru$ujte jej. Pockejte dokud se
na displeji nezobrazi hlaseni DONE nebo No.

* Je dulezité, aby pred spusténim automatického
nastaveni parametr( byly spravné nastaveny
parametry motoru (UnS, FrS, nCr, nSP, COS)

¢ Béhem automatického nastaveni parametr( tece
do motoru jmenovity proud.

(1) In je jmenovity proud frekvenéniho méni¢e. Hodnotu In naleznete na jeho typovém Stitku
nebo v katalogu.
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Menu pohon [Drive Menu]

hodnoty pro pfechod do volného dobéhu FFT
v menu nastaveni platny zvoleny typ zastaveni,
pod tuto hodnotu motor volné dobiha.

STN: dobéh po rampé

FST: rychlé zastaveni

NST: volny dobéh

DCI Stejnosmérné brzdéni

Tento parametr je dostupny pouze v pfipadé,
Ze relé R2 neni konfigurovano pro fizeni
externi brzdy - BLC.

Oznaceni Kaod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Encoder chi E n L [Kontrola inkrementalniho snimace (viz strana 5). No No
Pokud byla kontrola provedena, displej Yes
zobrazi DONE
fax., Fred, - Hz | £ F~ |Maximalni vystupni frekvence 10 az 450 Hz | 60/72 Hz
Maximalni hodnota zavisi na spinaci frekvenci zavisi na
poloze
prepinace
50/60 Hz
TlecRamPAdart. b~ A | Automatické prodlouZeni dob&hové rampy: No -Yes No/Yes
pfi zapnuté funkci dojde k prodlouzeni doby dobéhu
v pfipadé, Ze je nastavena doba pfili§ kratka
vzhledem k momentu setrvacnosti zatéze
a doslo by proto k hldSeni poruchy ObF. Tovarni
nastaveni zavisi na pouzité makrokonfiguraci:
Ne [No] pro manipulaci, ano [Yes] pro v§eobecné
pouziti. Pokud je relé R2 konfigurovano pro fizeni
externi brzdy, zlistane parametr brA
nastaven ne [No]
SwichFamFZ - Hz | F - £ | Frekvenéni prah pfepnuti na druhé doby 0 az HSP 0 Hz
rozbéhu a dobéhu: pokud vystupni frekvence
prekro¢i nastavenou hodnotu Frt, jsou platné druhé
doby rozbéhu a dobéhu AC2 a dE2
Tyke of stop S EE |Typ zastaveni: STN - FST STN
Pfi poZzadavku zastaveni je do nastavené prahové | NST - DCI

22




Menu pohon [Drive Menu]

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
FamP Tyre ~ P £ | Tvar rozbéhové a dobéhové rampy: LIN-S LIN

LIN: linearni

S: rampa tvaru S
U: rampa tvaru U
CUS: upravena

Rampy tvaru S
f (Hz) f(Hz)

Rampy tvaru U
f (Hz) f(Hz)

Upravené tvary ramp

f (Hz) f (Hz)

0 —</ 0

tA1 tA2 U a3 tA4
ACC nebo AC2 dEC nebo dE2

Koeficient zakfiveni je pevné
nastavent2 =0.6 xt 1

t1 je nastavena doba rozbéhu
nebo dobéhu

Koeficient zakfiveni je pevné
nastaven t2 = 0.5 xt 1

t1 je nastavena doba rozbéhu
nebo dobéhu

tA1 muUze byt nastaven
mezi 0 a 100%

(z ACC nebo AC2)

tA2 muZze byt nastaven
mezi 0 a 100%-tA1

(z ACC nebo AC2)

tA3 mlze byt nastaven
mezi 0 a 100%

(z dEC nebo dE2)

tA3 muze byt nastaven
mezi 0 a 100%-tA3

(z dEC nebo dE2)
parametry tA1, tA2, tA3, tA4
jsou dostupné v menu
nastaveni
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Menu pohon [Drive Menu]

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
| IECRARFCoeff d L F [Koeficient zkraceni doby dobé&hu pfi aktivaci funkce |1 az 10 4

rychlé zastaveni

Trd, Limit. T - %[ £ L 1 |Momentové omezeni: slouzi pro nastaveni omezeni | 0 az 200% 200%
krouticiho momentu na hfideli motoru (1)
Int. I. Limn - A [ L L I |Proudové omezeni: slouzi pro nastaveni maximaini [0az1.36In [1.361n
hodnoty vystupniho proudu ménice. 2)
Auto TC Ind. A d L |Vypnuti automatického dobrzdéni ss proudem No - YES YES
(Viz str. 15 - parametr tdC)
S Fred, Tyre 5 F £ | Pfepinani rozsahu spinaci frekvence mezi oblasti  |LF-HF1-HF2 [LF
LF (0.5 az 4 kHz) a HF1 nebo HF2 (az 16 kHz).
Nastaveni HF1 je uréeno pro aplikace s malym zatizenim pohonu. Neni nutné
redukovat vykon frekvenéniho ménice. Pokud tepelny stav ménice prekroci
hodnotu 95%, spinaci frekvence se automaticky snizi na 4 nebo 2 kHz
v zavislosti na typové velikosti ménic¢e. Poklesne-li tepelny stav zpét na
hodnotu 70%, nastavena spinaci frekvence se opét obnovi. Oblast nastaveni
spinacich frekvenci HF2 je uréena pro aplikace s velkym zatizenim pohonu.
Frekvenéni méni¢ se musi z divodu zvy$enych spinacich ztrat dimenzovat
o jednu typovou velikost vétsi. Parametry pohonu se pfi této volbé automaticky
zméni (Momentové omezeni, proud pro tepelnou ochranu atd.)
Upozornéni: Zména tohoto parametru zpusobi nastaveni
nasledujicich parametr(i na hodnoty tovarniho nastaveni:
& ¢ nCr, CLI, Sfr, nrd, menu pohon /Drive/
¢ ItH. IdC, Ibr, Ctd, menu nastaveni /Adjust/
Sw Fred, - kHz 5 F - | Nastaveni spinaci frekvence. Oblast nastaveni
je zavisla na parametru SFt.
Je-li nastaveni Sft = LF: 0.5-1-2-4 kHz | 4 kHz
Je-li nastaveni Sft = HF1 nebo HF2: 8-12-16 kHz | zavisi
na typové
velikosti
Maximalni vystupni frekvence ménice tFR je zavisla ménice
na nastaveni spinaci frekvence.
Sfr (kHz)[0.5 |1 2 4 8 12 16
tFr (Hz) |62 125 |250 |450 |450 |450 |450
Hoizse Reduct ~r d |Nahodnd modulace spinaci frekvence: No - Yes Yes (3)
slouzi pro snizeni hluku motoru. No (4)

(1) 100% odpovida jmenovitému momentu motoru o vykonu odpovidajicimu vykonu frekvenéniho ménice
(2) In odpovida jmenovitému proudu dané typové velikosti frekvenéniho ménice, uvedené v katalogu nebo
na jeho typovém Stitku

(3) Je-i Sft=LF

(4) Je-li Sft = HF1 nebo HF2
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Menu pohon [Drive Menu]

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Fii Tyke F L £ [ Definovani typu zpétné vazby. Pouze pro INC - DET INC

rozSifovaci kartu V/V se vstupem pro inkrementalni
snimag. Rezim INC nastavte pro inkrementalni
snimac (zapojeny jsou vstupy A, A+, B, B+),

rezim DET pro pulzni snima¢ otacek (zapojen
pouze vstup A)

Hum Pulses F L 5 [Nastaveni poctu pulsti snimace za jednu 1az 1024 1
otacku. (Pro zpétnou vazbu prostfednictvim
roz8ifovaci karty V/V)

Epecial motor 5 F [ |Prizplsobeni parametrd ménice pro No-Yes-PSM |No
motory o vyrazné mensim vykonu

nez je vykon ménice.

No : normalni motor

Yes : specialni motor

PSM : maly motor nastaveni zakaze hlaSeni poruchy
vypadek vystupni faze

SPeed Fed. 5 5L |Nastaveni regulaéni struktury otackové IP- PI IP
regulacni smycky

IP struktura : - nenastava prekmit zddané hodnoty otacek
- odezva je delSi, nez u PI

otacky
/
7/
___. z&dana hodnota otacek
— otacky motoru
0 t
PI struktura : - velmi kratké odezvy
- mozny prekmit zadané hodnoty
otacky
———- Zadana hodnota otacek
= otacky motoru
0 t
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Menu fizeni [Control Menu]

Toto menu je pfistupné, pokud je pfepina¢ na zadni strané obsluzného terminalu v poloze odeméeno.
Hodnoty parametr(i Ize zménit pokud se motor neotaci a frekvenéni ménic je zablokovan.

2 vodicové fizeni (2W) nebo 3-vodicové fizeni (3W)

(pfislusenstvi)

Priklad zapojeni: svorkovnice ATV58

24V LI1 LI2 Lix

LI1: stop
LI2: chod vpred
LIx: chod vzad

VIV Manipulace VSeobecné pouziti

L1 STOP STOP

LI2 Chod vpied Chod vpred

LI3 Chod vzad Chod vzad

Li4 2 pfedvolené otacky Pomalé otacky (Jogging)
LI5 4 predvolené otacky Zastaveni volnym dobéhem
Ll6 8 predvolenych otacek Reset hlaseni poruchy

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
TernStrirCon E L L |[Konfigurace zpusobu ovladani logickych 2W-3W 2W
vstupl:

logickych vstupl vyZaduje dvojnasobné potvrzeni. Pfi zméné

konfigurace z dvouvodiGového na tfivodi¢ové se funkce logickych
vstupll o jeden posouva. Napfiklad funkci vstupu LI3 bude mit po zméné
zpUsobu ovladani z dvouvodicového na tfivodi¢ové vstup LI4. V tfivodicovém
ovladani nelze ovlivnit funkce logickych vstupli LI1 a LI2.

: Zména tohoto parametru, kterd zplsobi novou konfiguraci funkce

Sedé oznadené funkce V/V jsou pfistupné pouze s rozsitujici deskou V/V

3-vodicové fizeni ( Zadani povelu impulsem : funkce pfislusného logického
vstupu se aktivuje jeho kratkodobym uvedenim do stavu log. 1)

Nasledujici funkce je pfistupna pouze ve dvouvodi¢ovém ovladani

* odpovida stavu logického vstupu ( LEL)
* odpovida zméné stavu logického vstupu (TRN)

nad chodem vzad (PFo)
Ptiklad zapojeni :

svorkovnice ATV58
24V LI Lix

LI2: chod vpred
LIx: chod vzad

¢ odpovida stavu logického vstupu s tim, Ze chod vpfed ma prioritu

Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Ture Z Hire E [ £ | Definuje dvouvodiCové fizeni: LEL-TRN-PFo |LEL
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Menu fizeni [Control Menu]

Oznaceni Kaod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
EU inhibit - I'n |Zakaz odlidného sméru otaceni, nez je zvoleno No - YES No
logickym vstupem, vyplyvajici z pouziti souc¢tovych
analogovych vstupl nebo procesniho regulatoru
Zakaz chodu vzad, pokud je méni¢ ovladan pomoci
klavesy FWD/REV z obsluzného terminalu
deadhb, /Pedst bk 5 F [Typ ¢innosti ménic¢e na malych otackach No No
Vyst. frekvence BNS
BLS
HSP
No
LSP
0 Reference
100 %
Vyst. frekvence
HSP
BNS
LSP A
o - Reference
100 %
Vyst. frekvence
HSP
BLS
LSP 1 —
0 el Reference
100 %
Tento parametr je dostupny pouze v pfipadé,
Ze je analogovy vstup konfigurovan pro funkci
zpétnéa vazba PID regulatoru
ATZ min.Fef. - wA| £ -~ L |Minimalni hodnota signalu na vstupu Al2 0az20mA [0OmA
AIZ max.Ref - mA | L - H | Maximalni hodnota signalu na vstupu Al2 4az20mA |20 mA

Parametry slouzi pro definovani signalového
rozsahu tohoto analogového vstupu. Umoznuji
Siroké moznosti nastaveni:

0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA, atd.

frekvence
HSP
//
//
//
/
//
LSP { e
b
0 I I
Al 2
CrL CrH 20 (mA)
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Menu fizeni [Control Menu]

Oznaceni

Tovarni
nastaveni

Rozsah
nastaveni

Funkce

fiin Ual AT - mA

Minimalni hodnota signalu analogového 0az20mA |[0mA

vystupu AO a AO1

flax Ual AT - mA

Maximalni hodnota signalu analogového 0az20mA [20mA
vystupu AO a AO1

Parametry slouzi pro definovani signalového
rozsahu téchto analogovych vystupl. Umoznuji
Siroké moznosti nastaveni:

0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA, atd.

Parametr

Max.

AO (mA)

AOL

-

AOH 20

-

Save Fef.

SEr

No-RAM No
EEP-SRE

Pamét zadané hodnoty otacek funkce

+/- zadavani otacek.

* NO: bez paméti zadané hodnoty

* RAM: s paméti zaddané hodnoty po zastaveni a opétném zadani povelu
chod vpfed. (Uchovava se v paméti RAM)

e EEP: s paméti po vypadku napdjeciho napéti nebo po vypnuti a zapnuti
frekvendniho ménice. (Zadana hodnota otadek se uchovava v EEPROM)
SRE : bez paméti zddané hodnoty, rozsah nastaveni ota¢ek je omezen
parametrem SRP (viz strana 17)

Feyrad Comm

LCrC

Slouzi pro pfepnuti do rezimu ovladani No - YES No
frekvenéniho ménice z obsluzného terminalu

YES: klavesy STOP/RESET, RUN, a FW/RV

jsou aktivni.

Zadana hodnota frekvence se zadava pomoci parametru LFr. Platné z(istavaji
pouze tyto funkce logickych vstupl zadavané ze svorkovnice: volny dobéh,
rychlé zastaveni, brzdéni ss proudem. Po vytazeni obsluzného termindlu

za provozu se frekvenéni méni¢ zablokuje s hlaSenim poruchy SLF.

STOF Priorit

F5E

Pfifazeni priority STOP klavese. No - YES YES
YES: klavesa STOP je aktivni a jeji funkce neni
zavisla na zplsobu fizeni frekvenéniho ménice -
prostfednictvim svorkovnice nebo po sbérnici.
Postup zmény nastaveni parametru:
1 Na displeji nastavte No
2 Stisknéte klavesu ENT
3 Na displeji se zobrazi napis: ,, See manual”

(Viz. pfiruku pro nastaveni)
4 Stisknéte klavesu A, poté v a nakonec ENT

V aplikacich s nepretrzitym provozem

se doporucuje nastaveni NO: kldvesa neni aktivni

Irive Address

Add

Adresa frekvenéniho ménice, pokud 0az 31 0
je fizen po sériové komunikaéni lince.

(Pouzit konektor obsluzného terminalu)
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Oznaceni Kod Funkce Rozsah Tovarni
nastaveni nastaveni
Ed Eate R54E5 E b~ [Prenosova rychlost po sériové 4800 - 19200
lince RS485 9600 -
4800 bitd/s 19200
9600 bitt/s
19200 bitu/s
Feset Counters ~ F - [ Nulovani paméti KWh nebo provoznich hodin No — APH No
No: nic RTH

APH: nulovani paméti kWh

RTH: nulovani provoznich hodin

Po zvoleni APH nebo RTH pfikaz potvrdte
klavesou ENT. Po provedeni vynulovani displej
automaticky prejde do No.
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Menu V/V [I/O Menu]

Toto menu je pfistupné, pokud je pfepina¢ na zadni strané obsluzného terminalu v poloze odeméeno.
Hodnoty parametr(i Ize zménit pokud se motor neotaci a frekvenéni ménic je zablokovan.

Oznaceni Kéd Funkce
LTZ A==i%n. [ L /2 [Viz pfehledova tabulka nastaveni funkce logickych vstupU a jejich popis

Pocet konfigurovatelnych vstuptl a vystup(, které menu obsahuje, zavisi na typu pouzité rozsifujici desky V/V
(je-li pouzita), pfipadné na volbach provedenych v menu fizeni. Zékladni konfigurace (tovarni nastaveni)V/V
je dana volbou makrokonfigurace.

Tabulka moznych funkci konfigurovatelnych vstupt:

FLT: Motor fluxin® | Ovidadani syceni motoru

PAU: FIT AutosMan (PID auto/manu) je-li jeden Al = PIF

FIS: FIDint.reset Zruseni integraéni slozky) je-li jeden Al = PIF

FRZ: FID Z Freset 2 predvolené zadané hodnoty) je-li jeden Al = PIF

Rozsifovaci deska V/V (pfislusenstvi) 2 log. vstupy LI5 a LI6
Frekvenéni méni¢ bez pfisluenstvi 3 log. vstupy LI2 az LI4
HO: Mot assidned Bez funkce X
Flli Feverse Chod vzad X
FFZ: Switch ramfZ Prepinani rampy X
JOG Pomalé otacky X
+EFT +5peed + zadavani otacek X
-EFi - Speed - zadavani otacek X
P52t 7 Preset SF 2 predvolené otacky X
FZ4: 4 preset EF 4 predvolené otacky X
FZ8: § Preset &F 8 predvolenych otaéek X
HET: Freewhl Stor Volny dobéh X
ICT: IC indect. Brzdéni ss proudem X
FET: Fast store Rychlé zastaveni X
CHF Fulti. Fotor Prepinani motort (s/bez ZV) Je-li Ctr =FVC X
TLZ: Trd, Limit 2 Druhé momentové omezeni X
FLO: Forced Local Prepnuti do mistniho fizeni X
FET: Fault Feset Reset poruchového hiaseni X
FFCY Autosmanu Prepinani zadané hodnoty X
ATH: Auto Tuning Automatické nastaveni parametrt X
SFH: Ref.memory Pamét zadané hodnoty X
X
X
X
X
X
X

(

(
FR4: FIDI 4 Freset (4 predvolené zadané hodnoty) je-li jeden Al = PIF
TLA: Tordue Timit (

Momentové omezeni prostfednictvim Al) je-li jeden Al = AtL

nebo rychlé zastaveni, je nutné aby pfed uvedenim motoru do provozu byl v Log 1(Dana

UPOZORNENTI : Je-li ngktery z logickych vstupli nakonfigurovéan pro funkci volny dobéh
A funkce je aktivni v log. 0)
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Menu V/V [I/O Menu]

Tabulka moznych funkci analogovych vstupt a vstupl pro inkrementalni snimaé

RozSifovaci deska V/V Analogovy | Vstupy enkodéru
(pfisluSenstvi) vstup AI3 | A+,A-, B+,B- (1)
Frekvenéni ménic bez pfislusenstvi Analogovy
vstup Al2

HO: Hot assidned Bez funkce X X X
FEZ: Speed RefZ Zadana hodnota 2 X
EAT: Summed Ref Souctova zadana hodnota X X X
FIFt FI redulator | Zpétna vazba PID regulatoru X X
DAT: Substract ref |Rozdilova zadana hodnota X X
FIM: FID Man.ref Ruéni Zddana hodnota PID regulatoru X

(je-li AI2 = PIF)
FFI: FID =pd. ink Zadana hodnota PID regulatoru X

(je-li AI2 = PIF)
SFE: Tacho feedbk | Tachogenerator X
FTC: Therm,Sensor [ PTC Cidlo X
ATL: Tordue Timit | Momentové omezeni X X

(1) Logické vstupy. Pro konfiguraci vstupt A+, A-, B+, B- pouzijte menu pro nastaveni Al3 /Assign. Al3/

pro funkci ovladani externi brzdy /BLC: Brk Logic/ automaticky zpUsobi konfiguraci analogového

2 Upozornéni: Pokud je frekvenéni méni¢ vybaven rozsifovaci kartou V/V, konfigurace relé R2

vstupu Al3 pro funkci ota¢kova zpétna vazba (tacho). Konfiguraci Al3 je mozné nasledné zménit.

Tabulka moznych funkci konfigurovatelnych vystupt:

Rozsifovaci deska V/V (pfislusenstvi) Logicky vystup LO

Frekvenéni ménic bez pfislusenstvi Relé R2

HOT Mot assidned Bez funkce X X

FOH: TriveRunnind | Frekvenéni méni¢ v provozu X X

OCC OutroiCont. Ovladani vystupniho stykace X X

FTA: Fred Attain. |Dosazeni frekvenéniho prahu X X

FLA* HSF Attained |DosaZeni vysokych otacek X X

CTH: T Attained Dosazeni proudového prahu X X

SEAT FRH Rttained |Shoda Zadané a skute¢né hodnoty otadek X X

TEA: MirTherm LwI | Dosazeni teplotniho prahu X X

ELCY Erk Lodic Ovladani externi brzdy X

FEE: FIT Error Varovani pri prekroeni prahové hodnoty regulaéni X X
odchylky, je-li jeden Al = PIF

FFA: FID Feed alm. | Varovani pfi prekroGeni nastaveného rozsahu X X
zpétnovazebniho signalu, je-li jeden Al = PIF

AFL: 4-28 mA loss | Ztrata signalu 4 aZz 20 mA X X

FZAT FZ Attained Dosazeni druhého frekvenéniho prahu X X
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Menu V/V [I/O Menu]

Tabulka moznych funkci analogovych vystupt

RozSifovaci deska V/V (pfislusenstvi) Analogovy vystup AO
Frekvenéni ménic bez prisluSenstvi Analogovy vystup AO1
HO® Mot assidned Bez vyznamu X
OCE: Motor Curr Proud motoru X
OFE: Motor Fred Frekvence motoru X
OFF: Oubfut rame Vystup obvodu rampy X
TRE: flotor tordue Moment motoru X
ST Sidned Tord, Moment motoru se znaménkem X
ORES: Sidned ramp Vystup obvodu rampy se znaménkem X
OFE: FID ref PID vystup Zadané hodnoty (je-li jeden AI=PIF) X
OFF: FIT Feedback PID vystup zpétné vazby (je-li jeden Al=PIF) X
OFE* FID Errar PID vystup regulaéni odchylky (je-li jeden AI=PIF) X
OFI: FID Intedral PID vystup integraéni slozky (je-li jeden Al = PIF) X
OFE: Motor Fower Vykon motoru X
THE: Fiotor Thermal | Tepelny stav motoru X
THD® Trive Thermal | Tepelny stav ménice X

Po rekonfiguraci V/V se automaticky objevi v pfislusném menu parametr, vztahuijici se k nové funkci V/V
a makrokonfiguraéni menu indikuje CUS: Customize (upraveno).
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Menu V/V [I/O Menu]

V nékterych pripadech nova konfigurace V/V zpusobi automatické zafazeni novych parametrli v menu

nastaveni [Adjust], které uzivatel nesmi opomenout nastavit :

VIV Nova konfigurace: Nutno nastavit parametry

LI RP2 Prepinani ramp ACZ-4dECZ

LI JOG Pomalé otacky JOG-JGE

LI PS4 4 pfedvolené otacky SFZ2-5F3

LI PS8 8 predvolenych otacek S5FY-5F5-5FE-5F1

LI DCI Brzdéni ss proudem IdrC

LI TL2 Momentové omezeni 2 ELZ

LI PR4 4 Zadané hodnoty PID regulatoru Fild-F 13

Al PIF Zpétna vazba regulatoru PID rPL-- ILG-PIC--0GL-rEDO
FrL-FP5--F5F-FLr-FLk

Al SFB Otackova zpétna vazba dES

R2 BLC Rizenfi externi brzdy brlL-Ilbr-brk-bEn-EEE

LO/R2 [FTA Frekvenéni prah dosazen FEd

LO/R2 |F2A Druhy frekvenéni préh dosazen Fcd

LO/R2 [CTA Proudovy prah dosazen CEd

LO/R2 |[TSA Tepelny prah dosazen EEd

LO/R2 |PEE regulaéni odchylka PID FEr

LO/R2 |[PFA Varovani — zpétna vazba PID FAL -FAH

V nékterych pripadech novéa konfigurace V/V zpusobi automatické zafazeni novych parametrli v menu fizeni
[Control], pohon [Drive] nebo v poruchovém [Fault] menu, které uzivatel nesmi opomenout nastavit :

VIV Nova konfigurace: Nutno nastavit parametry

LI -SP - zadavani otacek 5 £ ~ (menu fizeni [Control])

LI FST Rychlé zastaveni d L F (menu pohon[drive])

LI RST Reset poruchy ~ 5 E (menu porucha [Fault])

Al SFB Otackova zpétna vazba 5 o d (menu porucha[Fault])
A+A- | SAI Souctovy vstup Zadané hodnoty FLE -FL5 (menupohon[drive])
B+,B-

R2 BLC Rizeni externi brzdy 5 £ £ (menu pohon[drive])
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Konfigurovatelné V/V - aplikaéni funkce

Volba funkci je omezena:

¢ Poctem logickych vstupl a vystupl frekvenéniho ménice. V pfipadé potfeby Ize pocet vstupl
a vystupl rozsifit pomoci rozsifovaci karty V/V (pfislusenstvi).

* Neslugitelnosti nékterych funkci. Zde neuvedené funkce jsou pIné slucitelné

g 5 205|8

£ 5 8 > 21218 S
S | = 2 |12 Ee (5|5 |5 o
o3|, 3 Sl |E go | g g |8 o
s 1% |8 Sls| =89 s8/glg]|s 7
o | > |3 Nileo | @ @ 2 co|EIE|R|e|?
2123|2518 NSl |88 el |n|x|5
SI2|C|8B|E |2 |23 |2|&820 |8 (8|5 |¢ |
Rl12|c|%|8|E|E|c|B (288 (8| |B|elk
A o = Ny e [ > o N D~ O 2 > s
m ||| F|la|> ||| |fwe|O |O|D | |

Brzdéni ss proudem t °

Souctové vstupy °

PID regulator o | o o | o ° ° °

+/- otacky ° ° t | e °

Pfepinani zad. hodnoty o (o | o °

Volny dobéh - - -

Rychlé zastaveni 1

Pomalé otacky (JOG) o | « « °

Predvolené otacky oo | o t °

Regulace

s tachodynamem ° °

nebo enkodérem

Omezeni momentu Al3 °

Omezeni momentu LI °

UloZeni zadané hodnoty o | o o | o °

FVC rezim ° t °

Pfepinani SVC/FVC ° °

[Ce7] Neslugitelné funkce

Prioritni funkce:

[ slugiteiné funkce

Slugitelné funkce, Sipka ukazuje funkci s vy3i prioritou

Piiklady:

Rychlé zastaveni ma prioritu nad funkci ss brzdéni
Pomalé otacky (JOG) maji prioritu nad predvolenymi ota¢kami

[ Bezvyznamu
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Smér otaéeni motoru: chod vpred / chod vzad [Forvard/ Reverse]
Funkce chod vzad nemusi byt pouzita v aplikacich s jednim smérem otaceni.

2-vodicové fizeni [2-wire Control]

Povely chod (vpfed nebo vzad) a stop jsou zadavany jednim logickym vstupem v zavislosti na jeho logickém
stavu: log. 1 chod a log. 0 stop nebo zménou logického stavu tohoto vstupu

(viz 2 vodiCoveé fizeni - menu fizeni [Control Menu] )

3-vodicové fizeni [3-wire Control]
Povely chod (vpred nebo vzad) a stop jsou zadavany dvéma rdznymi logickymi vstupy. Vstup LI1 ma vzdy
funkci stop. Povel stop je zplsoben jeho uvedenim do stavu log. 0.

Impuls na logickém vstupu, konfigurovaném pro funkci chod, je zapamatovan po dobu, kdy je vstup LI1 ve
stavu log.0.

Po zapnuti frekvenéniho ménice, po ruénim nebo automatickém resetu poruchy, je priorita povelt nasledujici:
1. chod vpfed, 2. chod vzad, 3. ss brzdéni.

Pfepinani ramp: 1. rampy: ACC, DEC; 2. rampy: AC2, DE2 [Ramp Switching]
Jsou mozné dva zpusoby pfepnuti mezi rampami:

- pfepnuti logickym vstupem

- pfepnuti pfi pfekonani nastavitelného frekvenéniho prahu

Pokud je pro pfepinani ramp konfigurovan logicky vstup, nelze pouzit pfepinani pfi pfekonani frekvenéniho
prahu.

Pomalé otacky [Jogging]

Je-li aktivni vstup konfigurovany pro tuto funkci a dojde k aktivaci logického vstupu pro zadani sméru otaceni,
motor se rozto¢i na nastavenou hodnotu pomalych ota¢ek s rampou 0.1 sec. Tato rampa je nezavisla na
nastaveni parametrt ACC, DEC, AC2 a DE2. Je-li zadan smér ota¢eni, motor se po aktivovaci logického
vstupu konfigurovaného pro funkci pomalé otacky rozto¢i s dodrzenim nastavenych dob rozbéhu.

Parametry, které souvisi s funkci pomalé otac¢ky se nachazi v menu nastaveni:
- hodnota pomalych otaéek v Hz
- ¢asové zpozdéni mezi dvémi aktivacemi funkce pomalé otacky
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

+/- zadavani otacek [+/- speed]
Tuto funkci je mozné vyuzit dvéma zpUsoby:

1 - Pouziti tla¢itek s dvojnasobnou funkci:
mimo zadavani sméru se konfiguruje pouze jeden logicky vstup s funkci ,, + otacky ".

Popis : pro kazdy smér otaéeni motoru se pouZije jedno tlacitko s dvojnasobnou funkci. Toto tlagitko méa dva
nezavislé kontakty, které spinaji v zavislosti na velikosti jeho stladeni. Funkce je patrna z nasledujici tabulky,
pfikladu zapojeni a diagramu:

Neni Stisknuto Stisknuto
stisknuto 1. poloha 2. poloha
(Snizovani otacek) (Konstantni otacky) (ZvySovani otacek)
Tlagitko Kontakty Sepnut Sepnuty
»Vpred" rozepnuty kontakt a a+b
Tlagitko Kontakty Sepnut Sepnuty
LJVzad" rozepnuty kontakt ¢ c+d
Pfiklad zapojeni :
LI1: Chod vpred svorkovnice ATV58 i
LI2: chod vzad _L Lk Ly 424 |
LI3: + otacky f__‘

Y’

[+

Frekvence
motoru

LSP| ___ /—

LsP /

Tlac¢itko vpred

2. poloha
1. poloha

0
Tlacitko vzed

2. poloha
1. poloha

0

Tento typ funkce +/- zadavani otacek neni slucitelny s 3-vodi€ovym Fizenim. V tomto pfipadé se automaticky
konfiguruje pro - otac¢ky logicky vstup s vy$$im indexem. (Pfiklad : pfi konfiguraci LI3 pro funkci + otacky se
automaticky nastavi LI4 jako - otacky)

PFi obou zpusobech vyuziti této funkce odpovidaji nejvyssi otaéky motoru velikosti signalu zadané
hodnoty na analogovém vstupu. Napf. propojte vstup Al1 se svorkou +10 V.
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

2. - Pouziti jednoduchych tlacitek:
mimo zadavani sméru otaeni motoru je potfebné konfigurovat dva logické vstupy. Logicky vstup oznaceny
jako + otacky se pouziva pro zvySovani otacek a vstup - otacky pro jejich snizovani.

Konfigurace vstupl pro funkci +/- zadavani otaéek umozni nastaveni parametru Str -pamét Zzadané hodnoty
otacek v menu fizeni.

* Minimalni otacky jsou dany nastavenim parametru LSP

¢ Pokud je Str = No, RAM nebo EEP, maximalni ota¢ky jsou dany analogovou zadanou hodnotou.(napfiklad
propojte Al1 s +10 V) Pokud zadana hodnota klesne pod hodnotu nastavenou zadavanim +/-, otacky
motoru sleduji tuto zadanou hodnotu. Otacky se zvySuji nebo snizuji se sledovanim rozbéhovych
resp. dobéhovych dob. (ACC, DEC nebo AC2, DC2)

¢ Pokud je Str = SRE, maximalni otaCky jsou dany nastavenim parametru HSP. Po odblokovani ménice se
rozbiha motor se sledovanim nastavené doby rozbéhu/dobéhu na ota¢ky odpovidajici analogové zadané
hodnoté. V nastaveném okoli této zaddané hodnoty Ize otdcky ménit +/- zadavanim se sledovanim druhych
dob rozbéhu/dobéhu.

¢ Povel — ota€ky ma prioritu nad povelem + otacky

* Rozsah nastaveni otacek v okoli reference je dan hodnotou parametru SRP v menu nastaveni. Tento
parametr se nastavuje v % z analogové zadané hodnoty

¢ Pokud se analogova zadana hodnota méni, je zachovan pomér mezi touto zddanou hodnotou a hodnotou
danou nastavenim +/- otacek.
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Priklad zapojeni :

|
LI1: chod vpred L Lly Llz
LI2: chod vzad ’*r”‘r’*fv” -
LI3: + otacky
LI4: - otacky

+ otacky / - otacky pfi ovladani jednoduchymi tlaéitky, bez paméti zadané hodnoty
Str=No

frekvence motoru

hodnota
signalu
na Al

LSP /_
0 t

LSP

hodnota
signalu
na Al

LI +otacky
| _|
0 t

LI -otaéky

1t

0 t

LI chod vpred
1

0 t
LI chod vzad
1
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

+ otacky / - otacky pfi ovladani jednoduchymi tlaéitky, s paméti Zadané hodnoty

Str = RAM (z&dana hodnota se uklada do RAM paméti) zadana hodnota se uklada pfi kazdé sestupné hrané
signdlu + otacky nebo — otacky. Pokud je frekvenéni méni¢ zablokovan a poté neni odpojen od napajeciho
napéti, zapamatovana zadana hodnota bude platna pfi opétném odblokovani. Pfi zméné zadané hodnoty
pomoci +/- zadavani otaéek ma prioritu vzdy signal — otacky.

Str = EEP (Zadana hodnota se uklada do EEPROM paméti) Zadana hodnota se uklada pfi kazdé sestupné
hrané signalu + otacky nebo — otacky. Pokud je frekvenéni méni¢ zablokovan a poté je nebo neni odpojen
od napajeciho napéti, zapamatovana zadana hodnota bude platna

pfi opétném odblokovani. Pfi zméné zadané hodnoty pomoci +/- zadavani ota¢ek ma prioritu vzdy

signal — otacky.

frekvence motoru
hodnota
signalu
na Al

LSP
0
LSP /

hodnota \

signalu
na Al

LI +otacky
| _|

0 t
LI -otacky

1t

0 t
LI chod vpred
1

0 t
LI chod vzad

1

0 t
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+ otacky / - otacky pfi ovladani jednoduchymi tlaéitky, bez paméti zadané hodnoty
Str = SRE

frekvence motoru

HSP

hodnota —t SRP
signalu

na Al SRP /
LSP
o t
LSP /

hodnota
signalu SRP
na Al

HSP

LI +otacky
| _|
0 t

LI -otacky

1t

0 t

LI chod vpred
1

0
LI chod vzad
1

Zména otacek v okoli frekvence dané signalem na Al + / - zadavanim otacek probiha se sledovanim druhych
ramp
AC2 a dE2.
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Predvolené otacky [Preset Speeds]

Tato funkce umozriuje nastavit 2, 4 nebo 8 predvolenych otacek. K tomu je potfebné konfigurovat 1, 2 resp. 3

logické vstupy.
UPOZORNENI : Pfi nastavovani musi byt zachovano nasledujici pofadi: napfed se konfiguruje vstup PS2
(Lix), poté PS4 (Liy) a nakonec PS8 (Liz).

2 predvolené otacky 4 predvolené otacky 8 predvolenych otacek.
LIx zkonfiguvan LIx zkofigurovan LIx zkofigurovan pro funkci
pro funkci PS2 pro funkci PS2 PS2 a poté Lly pro PS4

a poté Lly pro PS4 aLlz pro PS8

Lix Zadana hodnota otacek Ix Lly Z&d. hodnota otd¢ek |[LIx Lly LIz Zadana hodnota otacek

L
0 | LSP + analog. zadani 0 | 0 |LSP + analog. zadani 0 | 0 | O |LSP + analog. zadani
1 HSP 0|1 |SP2 0|0 |1|SP2
1|0 |SP3 0|1]0 |SP3
1|1 |HSP 0|1 |1 |SP4
1 /0|0 |SP5
1101 |SP6
1110 |SP7
1 1|1 |HSP

UPOZORNENI ! Pfi zméné nastaveni V/V musi byt zachovano opaéné potadi,
nez pfi konfiguraci: jako 1. se pfekonfiguruje PS8 (Llz), poté PS4 (Lly) a nakonec PS2 (LIx).

Pfepinani vstupli Zadané hodnoty [Reference switching]
Pfepinani mezi dvémi signaly zadané hodnoty otacek (mezi analogovymi vstupy Al1 a Al2) v zavislosti na

stavu logického vstupu. Pfi aktivaci funkce dojde k automatické konfiguraci analogového vstupu Al2 na funkci

zadana hodnota otacek 2.

Schema zapojeni

Al2
Lix zadana hodnota otacek
0 |AI2
1 |A
0-20mA
4-20mA

Volny dobéh [Freewheel Stop]
Aktivace této funkce zpUsobi odpojeni motoru od napajeni. Motor volné dobiha. Aktivaci funkce zplsobi
uvedeni logického vstupu do stavu log. 0. (rozpojeni kontaktu)

Brzdéni ss proudem [DC injection stop]
Brzdéni motoru ss proudem nastane pfi uvedeni logického vstupu, ktery je pro tuto funkci konfigurovan do
log. stavu 1. (kontakt sepnut)

Rychlé zastaveni [Fast Stop]

Zastaveni po dojezdové rampé, kterd je oproti nastavené dobé dobéhu zkracena redukénim koeficientem
dCF, ktery se nachazi v menu pohon [Drive]

Aktivaci funkce zpUsobi uvedeni logického vstupu do stavu log. 0. (rozpojeni kontaktu)
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Pfrepinani rezimu éinnosti SVC / FVC [Open Loop /Closed Loop Switching]
Funkce se pouziva pro prepinani mezi rezimem ¢innosti frekvenéniho ménice vektorové fizeni bez zpétné
vazby (SVC) a vektorovym fizenim se zpétnou vazbou. (FVC)

Funkce je dostupna pouze pokud je parametr Ctr v menu pohon [Drive] nastaven pro vektorové fizeni se
zpétnou vazbou Ctr = FVC.

Pokud je méni¢ v chodu, nenastane zména bezprostfedné po zméné stavu logického vstupu,
konfigurovanému pro tuto funkci. Projevi se az po zablokovani a odblokovani frekvenéniho ménice.

Druhé momentové omezeni [Second Torque Limit]

Snizeni maximéalniho momentu motoru pfi aktivaci logického vstupu LIx, ktery je pro funkci konfigurovan.
Parametr tL2 v menu nastaveni [Adjust] Ize nastavit od 0 do 200 % jmenovitého momentu motoru. Tovarni
nastaveni 200%

Reset poruchy [Fault Reset]

Reset ménice po poruse pfi aktivaci logického vstupu LIx, konfigurovanym pro tuto funkci.

V menu porucha [Fault] je mozné nastavenim parametru rSt volit Eastecny reset (rSt =RSP) nebo Uplny reset
(rSt =RSG). Tovarni nastaveni : (rSt =RSP).

Poruchy, které Ize resetovat pfi nastaveni ¢aste¢ny reset :

- Prepéti v siti - Porucha komunikace - Prehrati motoru

- Pfepéti v ss meziobvodu - Pfetizeni motoru - Porucha sériové linky

- Vypadek faze motoru - PFeruSeni proudové linky 4-20 mA |- Pfehfati frekvenéniho ménice
- Porucha sledovani rampy - Externi porucha - Otackovy prekmit

Poruchy, které Ize resetovat pfi nastaveni Uplny reset :

Aktivace logického vstupu, ktery je pro tuto funkci konfigurovan resetuje vSechny poruchy, véetné poruch
pfehfati méni¢e a motoru kromé poruchy SCF (zkrat na motoru).

Piepnuti do mistniho fizeni [Forced local mode]
Pouziva se pfi pfepinani mezi dalkovym fizenim frekvenéniho ménice po sériové lince a mistnim fizenim ze
svorkovnice ménice nebo prostfednictvim jeho obsluzného terminalu.

Automatické prizplisobeni parametr(i ménice [Auto - tuning]

Aktivace logického vstupu, ktery je konfigurovan pro tuto funkci zpGsobi zahajeni automatického
pfizplsobeni parametr(i motoru. Autotuning Ize téZ spustit z obsluzného terminalu ménic¢e nastavenim
parametru tUn v menu pohon [Drive] tUn = YES a stisku klavesy ENT.

Upozornéni:
& * Autotuning Ize spustit pouze v zablokovaném stavu frekvenéniho ménice. Pokud jsou nékteré
z logickych vstupl konfigurovéany pro funkci volny dobéh nebo rychlé zastaveni, tyto vstupy musi
byt pfed spusténim autotuningu neaktivni — tj v log.1. (Pozor — tyto funkce jsou aktivni v log. 0)
¢ Autotuning mize trvat az jednu minutu. Nesmi byt pferusen!
¢ Pred spusténim autotuningu musi byt nastaveny parametry motoru (UnS, FrS, nCr, nSP, COS)
e V priibéhu autotuningu te¢e motorem jmenovity proud. Motor se neotaci.
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Pamét zadané hodnoty [Reference Saving]

Funkce slouzi pro uloZeni okamzité hodnoty Zadané hodnoty frekvence zadavané prostfednictvim

analogového vstupu v okamziku aktivace logického vstupu. Aktivace logického vstupu musi trvat

nejméné 0.1 s.

* Tuto funkci Ize vyuzit pro zadavani zadanych hodnot vice ménicd pouze jednim analogovym signalem
logickym signdlem pro kazdy z ménicu.

* Tuto funkci Ize také vyuzit pro potvrzeni zadané hodnoty zadavané po komunikaéni lince pro nékolik
pohonU prostfednictvim logickych vstupu. Pfichod synchronizaéni aktivace vstupd umozni preklenout
Gasové rozdily v pfijeti zadanych hodnot jednotlivymi ménici a tak umozni synchronizaci startu pohont

* Z&dana hodnota je zapséna 100 ms po pfichodu vzestupné hrany signalu na logickém vstupu. Dal$i zapis
zadané hodnoty je mozny az po nové vzestupné hrané.

frekvence motoru

e p—————— analogova
T N z&dana hodnota
(/”/ \\
/// = \\\\\\
Va SNl
// ‘\\
// \\
0 4 B t
chod
1
0 t
LIx (ulozeni)
| —|
0 ‘ t
100 ms 100 ms ! 100 ms

|
Syceni motoru [Motor fluxing]
V aplikacich, které vyzaduji ihned po povelu pro rozbéh velky zabérny moment na hfideli motoru je potfebné,
aby byl motor sycen jiz pfed rozbéhem.
e Tato funkce mlZe byt zvolena jak v rezimu vektorového Fizeni se zpétnou vazbou, tak v rezimu
bez zpétné vazby
 V rezimu trvalého syceni motoru (FCt) je motor automaticky trvale sycen od okamziku pfipojeni
frekvenéniho ménice k napajecimu napéti.
* V rezimu preruSovaného syceni motoru:
- Pokud je logicky vstup, konfigurovany pro tuto funkci aktivovan, dojde k zahajeni syceni motoru.
- Pokud pro tuto funkcei neni konfigurovan zadny logicky vstup nebo takovy vstup konfigurovan je ale neni
aktivovan, dojde v okamziku povelu pro chod k zahajeni syceni motoru automaticky.
¢ Proud syceni motoru pfi zahdjeni syceni odpovida 1.5 nasobku jmenovitého proudu motoru (dano
nastavenim parametru nCr), poté klesne na hodnotu proudu motoru naprazdno.

Auto/man PID, preklenuti integracni slozky PID, pfedvolené zadané
hodnoty PID

Regulator PID — viz strana 46.
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Logické vstupy - aplika€ni funkce

Pfepinani momentového omezeni zadavaného analogovym vstupem

Funkce je dostupna pouze v pfipadé, je-li konfigurovan analogovy vstup pro funkci omezeni momentu. Pokud
je logicky vstup, konfigurovany pro tuto funkci v log. 0, plati pevné nastavené momentové omezeni 1 nebo 2.
Pokud je vstup aktivovan, je platné momentové omezeni zadavaného analogovym vstupem.
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Analogové vstupy - aplika€ni funkce

Analogovy vstup je vzdy zadana hodnota frekvence. Al2 a AI3 mohou byt konfigurovany pro riizné
funkce.

Souctové a rozdilové vstupy zadané hodnoty:
Analogové vstupy Al2, Al3 Ize nastavit jako souctové nebo rozdilové s analogovym vstupem Al1.
(A1 £ AI2 £ AI3)

Otackova zpétna vazba s tachogeneratorem:
Pfesna regulace otacek s tachogeneratorem, pfipojenym na analogovy vstup Al3, konfigurovanym pro tuto
funkci. (Mozné pouze s pfislusenstvim - rozsifujici deskou V/V s analogovym bipolarnim vstupem Al3)

Napéti na analogovém vstupu AI3 musi byt pfi maximalnich ota¢kach motoru cca 7 V (5 az 9 V).
Pokud je napéti tachogeneratoru vétsi, je nutno pouzit externi napétovy délic. Pfesné dostaveni Urovné
signdlu zpétnovazebni smycky umozfiuje parametr dtS v menu nastaveni [Adjust].

Vyhodnoceni ¢idel PTC:

Tepelna ochrana motoru. Motor musi mit pro snimani teploty ve vinuti zabudovany pozistory (PTC),
které se pfipoji na analogovy vstup Al3 na rozsifujici karté V/V (pfisluSenstvi).

Parametry PTC ¢idla :

Celkovy odpor pfi teploté 20 °C =750 Q.

PID regulator:

Pouziva se pro regulaci daného procesu na zékladé zpracovani regulaéni odchylky mezi Zadanou

a skute¢nou hodnotu hodnotu regulované veli¢iny. Pfimy vstup poskytuje moznost zadani zakladni nebo
prediktivni po¢atecni zadané hodnoty otacek.

Pfiklad : regulace tahu
Poznamka:

Funkce PID regulator se stane aktivni po konfiguraci analogového vstupu pro funkci zpétna vazba
PID regulatoru.
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Analogové vstupy - aplika€ni funkce

Blokové schema PID regulatoru

korekéni
vstup
zesilent linearni rampy upozornéni: regulaéni odchylka mimo rozsah
PEr
PID
'?!D ) regulator
zadana PLr
hodnota RPG PIC |+ +
O RIG X == X [
_ RdG PLb -
hystereze inverze
ACD vystupniho
rampy | 4o signalu
zpétna vazba
auto
PID PSP PAH povel chod O
© — PAL
ruéné O~
filtr upozornéni:
skute¢na hodnota
mimo meze
zruSeni integraéni slozky
o
rOucm zadavani otacek ACC
dEC
rampy

prepinani auto/rucné
O
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Analogové vstupy - aplika€ni funkce

Primy vstup
¢ Hodnota zadana prostfednictvim komunikaéni sériové linky
* nebo analogova hodnota zadana analogovym vstupem Al3

Zadana hodnota PID regulatoru

» Zadana hodnota zadané prostiednictvim komunikaéni sériové linky

* nebo 2 nebo 4 predvolené zadané hodnoty, pfepinané logickym(i) vstupem(vstupy)
* nebo analogova zadana hodnota zadana analogovym vstupem Al3

Zpétna vazba PID regulatoru
¢ Analogova hodnota ze zpétnovazebniho spinace na analogovém vstupu Al2
* nebo analogova hodnota ze zpétnovazebniho spinac¢e na analogovém vstupu Al3

Ruéni zadavani zadané hodnoty otacek
* Analogovéa zadana hodnota zadana analogovym vstupem Al3

Prepinani PID regulator/ruéni zadavani zadané hodnoty otacek [Auto/man]
* Pokud je logicky vstup, konfigurovany pro tuto funkci ve stavu log. 1, plati ruéni zadavani zadané hodnoty.
Pokud je ve stavu log. 0, zadanou hodnotu otd¢ek motoru generuje PID regulator (Auto).
¢ V rezimu Auto je mozné provést :
- pfizpUsobeni vstupu zadané hodnoty regulované veli€iny ke zpétnovazebnimu signalu pomoci parametri
zesileni PrG a posun rEO
- Zvolit inverzni fungovani regulaéni smycky PIC
- Nastavit proporcionalni, integra¢ni a deriva¢ni zesileni parametry RPG,RIG a RdG
- Nastavit hlaSeni prekro€eni nastavené hodnoty sledované veli¢iny na logicky vystup (Maximalni
a minimalni hodnota zpétnovazebniho signalu, hodnoty regula¢ni odchylky)
- Konfigurovat analogovy vstup pro zadavani zadané hodnoty regulované veli¢iny, a zpétnovazebni signal
- Omezeni vystupniho signalu PID regulatoru v zavislosti na ota¢kach, s nastavitelnou hranici a pomérem

otacky

korekéni vstup
- Pouzit pro PID regulator druhé rampy AC2 a dE2
* Otacky motoru jsou omezeny v rozmezi od LSP do HSP.(Zobrazeni v procentech)
Predvolené zadané hodnoty regulované veli¢iny PID

Pouziti dvou, resp. ¢tyfech pfedvolenych zadanych hodnot vyzaduje konfiguraci jednoho, resp. dvou
logickych vstup( pro tuto funkci.

2 predvolené zadané hodnoty 4 predvolené zadané hodnoty
konfigurace LIx jako Pr2 konfigurace Lix jako Pr2, Liy jako Pr4
Lix | Vyznam Liy Lix Vyznam
0 Analog. Zadana hodnota 0 0 Analog. Zddana hodnota
1 Max proces 0 1 P12 (pfedvolena hodnota)
1 0 PI3 (pfedvolena hodnota)
1 1 Max proces

Momentové omezeni analogovym vstupem

Pro tuto funkci Ize pouzit analogovy vstup Al2 nebo Al3. Rozsah signalu pro momentové omezeni na
zvoleném Al od 0 do max. hodnoty, odpovidd momentovému omezeni od 0 do hodnoty, nastavené
parametrem TLI (v menu pohon [Drive]) Pfiklad:

- je-liAl =0V : momentové omezeni = 0

- je-liAl =10 V : momentové omezeni je rovno hodnoté, nastavené parametrem TLI

Aplikace : omezeni momentu vzhledem k provoznimu stavu zafizeni — napf. trakce
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Vstup pro enkodér - aplikaéni funkce

Aplikace vstupu pro enkodér pri pouziti pfidavné desky se vstupem
pro enkodér (prislusenstvi)

Souctova zadana hodnota
Zadana hodnota z enkodéru se séita s hodnotou zadavanou analogovym vstupem Al1 (viz dokumentace
dodavana s pfislusenstvim)

Aplikace :

¢ Synchronizace vice frekvencnich ménici. Parametr PLS v menu pohon Ize pouzit pro nastaveni poméru
otacek jednoho motoru vzhledem k druhému.

e Zadavani zadané hodnoty otacek prostfednictvim enkodéru

Aplikace vstupu pro enkodér na ridici desce

RezZim fizeni FVC
Vektorové fizeni se zpétnou vazbou (vstupy A, A-, B, B-)

Vztahuje se ke vstuplm pro enkodér na fidici desce frekvenéniho ménice. Inkrementalni snimag, pfipojeny
na tyto vstupy slouzi jako zpétna vazba pro algoritmy vektorového fizeni a zarover pro regulaci otaek na
zadanou hodnotu nezavisle na zatizeni motoru. (Vektorové fizeni se zpétnou vazbou se nastavi v menu
pohon [Drive] parametr Ctr = FVC)

* Frekvenéni méni¢ nepfetrzité zabezpecuje kontrolu souhlasu vystupni frekvence a zpétné vazby.

* V pfipadé vypadku signalu zpétnovazebniho snimace v rezimu FVC, dojde k hlaSeni poruchy SPF
a k naslednému zablokovani ménice.

e Je-li rozdil mezi aktudlni vystupni frekvenci a zpétnou vazbou vétsi, nez 5 Hz, dojde k hlaseni poruchy SPF
a k naslednému zablokovani ménice.

e V pfipadé otackového prekmitu, vétsiho nez 1.2 x hodnota parametru tFr, dojde k hlaseni poruchy SOF.

na desce fidici (A, A-, B, B-) Pfed uvedenim frekvenéniho ménic¢e do provozu prekontrolujte

UPOZORNENI : Svorky pro enkodér na rozsifovaci desce (pfisluenstvi) jsou oznaceny stejné jako
A spravnost pfipojeni inkrementalniho snimace.
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Logické vystupy - aplika€ni funkce

Relé 2, logicky vystup s otevienym kolektorem LO (s prisluSenstvim - rozsifujici deskou V/V)

Ovladani motorového stykace: OCC. Pro tuto funkci mize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Umoznuje ovladat stykac, zafazeny mezi vystup frekvenéniho ménice a motor. Povel pro sepnuti stykace

je odvozen od signall pro chod vpfed nebo vzad.

Povel pro rozpojeni stykace je odvozen od signalli pro chod vpred nebo vzad a informace o nulovém proudu
motoru.

dobrzdéni. Pokud je zvolen rezim trvalé syceni motoru (v rezimu FVC), k rozpojeni stykace na

V pfipadé pouziti funkce dobrzdéni ss proudem dojde k rozpojeni stykace az po uplynuti doby
A vystupu ménic¢e nedochazi.

Frekvencéni méni¢ v provozu: RUN. Pro tuto funkci miize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Pokud je motor napajen nebo frekvenéni ménic je odblokovan a zadana nulova zadana hodnota otacek,
ma logicky vystup konfigurovany pro tuto funkci log. uroven 1.

Dosazeni frekvenéniho prahu: FTA. Pro tuto funkci maze byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud je frekvence motoru vétsi nebo rovna nastavené frekvenci Ftd
v menu nastaveni [Adjust].

Dosazeni druhého frekvenéniho prahu: F2A. Pro tuto funkci miize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud je frekvence motoru vétsi nebo rovna nastavené frekvenci F2d
v menu nastaveni [Adjust].

Dosazeno zadané hodnoty otacek: SRA. Pro tuto funkci mtize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud se shoduje hodnota vystupni frekvence s Zddanou hodnotou.

Dosazeny vysoké otacky: FLA. Pro tuto funkci mtize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud je vystupni frekvence shodna s nastavenou hodnotou parametru
vysoké otacky (HSP).

Dosazeni proudového prahu: CTA. Pro tuto funkci mtize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud je proud motoru vétsi nebo roven nastavené hodnoté proudu Ctd
v menu nastaveni [Adjust].

Dosazeni tepelného prahu motoru:TSA. Pro tuto funkci mtiZe byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup je ve stavu 1, pokud je tepelny stav motoru (% z jmen. teploty) vétsi nebo roven nastavené
hodnoté tepelného stavu ttd v menu nastaveni [Adjust].
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Logické vystupy - aplika€ni funkce

Prekroc€eni prahové hodnoy regulaéni odchylky regulatoru PID: PEE. pro tuto
funkci muze byt konfigurovano R2 nebo LO.

Logicky vystup prechazi do stavu log. 1 v pfipadé, pokud je hodnota regulaéni odchylky PID regulatoru vétsi,
nez je hodnota nastavena parametrem PEr.

Prekroc€eni prahové hodnoty signalu zpétné vazby: PFA. Pro tuto funkci muze byt
konfigurovano R2 nebo LO.

Logicky vystup prechazi do stavu log. 1 v pfipadé, pokud je hodnota zpétnovazebniho signalu mimo pasmo,
dané nastavenim parametrti PAH a PAL.

Ztrata signalu 4-20 mA: APL. Pro tuto funkci mize byt konfigurovano R2 nebo LO.
Logicky vystup pfechazi do stavu log. 1, pokud hodnota analogového signalu klesne pod 2 mA.

Ovladani externi brzdy BLC: pro tuto funkci mze byt konfigurovano pouze R2.

Funkce umoznuje kontaktem relé 2 ovladat elektromechanickou brzdu na pohanéném zafizeni v zavislosti
na stavu logickych vstupt frekvenéniho ménic¢e chod vpred a vzad. Pouziti této funkce je vhodné u zafizeni,
kde je na hfideli motoru v okamziku spusténi mechanicky protimoment (vytahy, zdvih ...), pro zafizeni
pohybujiciho se v horizontalni roviné nebo s ménicim se protimomentem, vyzadujicim parkovaci brzdu.

Princip:

Vertikalni pohyb:

Zachovani momentu proti sméru Uc¢inku protimomentu a co mozna nejplynulejsi rozjezd na pozadovanou
stranu pohybu

Horizontalni pohyb:
Synchronizace okamziku odbrzdéni brzdy s okamzikem vyvozeni zvoleného momentu na hfideli motoru.
Zabrzdéni pfi nulovych ota¢kach motoru — parkovaci brzda.
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Logické vystupy - aplika€ni funkce

Rizeni externi brzdy v rezimu vektorového fizeni bez zpétné vazby
otacky motoru

zédana

hodnota

relé R2

proud motoru
brt

lbr

I
1dC |
ot
frekvence motoru
bEt

zadana
hodnota

bEn

LI chod vpred
nebo vzad

1

stav brzdy zabrzdéno odbrzdéno zabrzdéno

Funkce ovladani externi brzdy umoznuje pfistup k parametrdm v menu nastaveni [Adjust]:

- Dobu odpadu brzdy brt

- Proudovy prah pfi odbrzdéni lbr

- Frekven¢ni prah pfi zabrzdéni bEn

- Dobu pfitahu brzdy bEt

- Doba dobrzdéni ss proudem tdC

- Smér plisobeni momentu pfi odbrzdéni : bIP. Pokud je funkce aktivni (nastaveni YES) je vzdy pred
odbrzdénim vyvozen moment ve sméru pohybu pfi sméru chodu chod vpred. Tento smér by mél v pfipadé
pouziti na zdvihacim zafizeni odpovidat sméru zdvihu. Pokud funkce aktivni neni, odpovida smér ptsobeni
momentu pfed odbrzdénim sméru zvoleného pohybu. Toto nastaveni se pouZije pro horizontalni pohyb.
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Logické vystupy - aplika€ni funkce

Rizeni externi brzdy v rezimu vektorového Fizeni se zpétnou vazbou

otacky motoru

relé R2

roud motoru
P brt

lbr

tdC

frekvence motoru
bEt

zadana
hodnota

LI chod vpred
nebo vzad

1

stav brzdy zabrzdéno odbrzdéno zabrzdéno

Funkce ovladani externi brzdy umoznuje pfistup k parametrdm v menu nastaveni [Adjust]:

- Dobu odpadu brzdy brt

- Proudovy prah pfi odbrzdéni lbr

- Frekven¢ni prah pfi zabrzdéni bEn

- Dobu pfitahu brzdy bEt

- Smér plsobeni momentu pfi odbrzdéni : bIP. Pokud je funkce aktivni (nastaveni YES) je vzdy pred
odbrzdénim vyvozen moment ve sméru pohybu pfi sméru chodu chod vpfed. Tento smér by mél v pfipadé
pouziti na zdvihacim zafizeni odpovidat sméru zdvihu. Pokud funkce aktivni neni, odpovida smér plsobeni
momentu pred odbrzdénim sméru zvoleného pohybu. Toto nastaveni se pouZzije pro horizontalni pohyb.

- Doba udrzeni nulovych otacek : tdC
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Logické vystupy - aplika€ni funkce

Doporuéeni pro nastaveni parametrd fizeni externi brzdy pro zdvihaci aplikace a vytahy. ( pro horizontalni
pohyb nastavte Ibr na nulu a BIP = no)

1

Smér plsobeni momentu pfi odbrzdéni bIP: YES. Zkontrolujte, zda smér pohybu pfi povelu chod vpred
odpovida zvedani bifemene.

Proudovy prah pfi odbrzdéni lbr :

Prahovou hodnotu proudu pro odbrzdéni brzdy zvolte rovnu jmenovitému proudu motoru dle jeho
typového Stitku. pokud je moment pfi rozbéhu nedostatecny, Ize tuto hodnotu postupné zvySovat
az do hodnoty maximalniho proudu daného frekvenéniho ménice.

Doba rozbéhu

Pro zdvihové aplikace se doporucuje nastavit dobu rozbéhu delsi, nez 0.5 s.Zkontrolujte, zda frekvenéni
ménic je schopen dodrzet dobu rozbéhu vzhledem k proudovému pretizeni. Stejné doporuceni plati

pro dobu dobéhu.

Poznamka : Pro zdvihové aplikce se doporuéuje vzdy pouzit brzdny rezistor. Provedte takové nastaveni
a konfiguraci frekvenéniho ménice které zajisti, aby nemohlo vzadném pfipadé k propadnuti bfemene

a ve v8ech provoznich stavech bylo zafizeni bezpec¢né.

Dobu odpadu brzdy brt :
Doba, potfebna pro mechanické odbrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.

Frekvenéni prah pfi zabrzdéni bEn : (V reZzimu vektorového fizeni bez zpétné vazby parametr Ctr = SVC
v menu pohon [Drive])
Nastavte na dvojnasobnou hodnotu skluzu, v provozu Ize nastaveni upravit.

Dobu pfitahu brzdy bEt :
Doba, potfebna pro mechanické zabrzdéni brzdy. Nastavte dle typu brzdy.
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Analogové vystupy - aplikaéni funkce

Analogové vystupy AO1 a AO jsou proudové. Vystupni rozsah Ize nastavit pomoci parametrd AOL a AOH,
kde AOL i AOH Ize nastavit v rozsahu od 0 do 20 mA. Nastaveni plati pro oba vystupy.

Priklady nastaveni rozsahu AOL az AOH:
0az20 mA
4 az20 mA
20az4 mA

Proud motoru OCR: méfeni proudu motoru.
AOH odpovida dvojnasobku jmenovitého proudu frekvenéniho ménice. AOL odpovida nulovému proudu.

Frekvence motoru OFR: méfeni frekvence motoru.
AOH odpovida nastavené maximalni frekvenci (parametr tFr) AOL odpovida nulové frekvenci

Vystupni rampa ORP: méieni zadané hodnoty vystupni frekvence — za obvodem ramp
AOH odpovida nastavené maximalni frekvenci (parametr tFr) AOL odpovida nulové frekvenci.

Kroutici moment TRQ: mafeni krouticiho momentu motoru — absolutni hodnota
AOH odpovida dvojnasobku jmenovitého momentu motoru. AOL odpovida nulovému momentu

Kroutici moment se znaménkem STQ: mérfeni krouticiho momentu s rozlisenim sméru

pusobeni.

¢ AOL odpovida dvojnasobku jmenovitého momentu pfi brzdéni

¢ AOH odpovida dvojnasobku jmenovitého momentu v motorickém provozu
AOL + AOH o .

s odpovida nulovému momentu

Vystup signalu obrodu ramp se znaménkem ORS:

* AOL odpovida maximalni frekvenci (parametr tFr) pfi chodu vzad

* AOH odpovida maximalni frekvenci (parametr tFr) pfi chodu vpred

. AOH + AOL

5 odpovida nulové frekvenci

Zadana hodnota regulované veli¢iny regulatoru PID OPS: méfeni z4dané hodnoty PID.
* AOL odpovida minimalni zadané hodnoté
¢ AOH odpovida maximalni zadané hodnoté

Hodnota zpétné vazby regulatoru PID OPF: méteni skuteéné hodnoty regulované veliginy PID.
¢ AOL odpovida minimalni skute¢né hodnoté
* AOH odpovida maximalni skute¢né hodnoté
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Analogové vystupy - aplikaéni funkce

Regulaéni odchylka PID regulatoru OPE.

Hodnota regulaéni odchylky jako % z rozsahu zpétnovazebniho €idla (max signal — min signal)
* AOL odpovida — 5%

¢ AOH odpovida + 5%

. w odpovida nulové odchylce
Vystup integra€ni slozky OPI
* AOL odpovida LSP

¢ AOH odpovida HSP

Vykon motoru OPR. Mé&eni vykonu odebiraného motorem
* AOL odpovida 0% jmenovitého vykonu motoru
* AOH odpovida 100% jmenovitého vykonu motoru

Teplotni stav motoru THR. Vypoétena hodnota teplotniho stavu motoru
e AOL odpovida 0%.
¢ AOH odpovida 200%.

Teplotni stav frekvenéniho ménic¢e THD
* AOL odpovida 0%.
* AOH odpovida 200%.
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Poruchové menu [Fault Menu]

Toto menu je pfistupné, pokud je pfepina¢ na zadni strané obsluzného terminalu v poloze odeméeno.
Hodnoty parametr(i Ize zménit pokud se motor neotaci a frekvenéni ménic je zablokovan.

Oznacenf

Kaéd

Funkce

Tovarni
nastaveni

Auto Restart

AEr

Automaticky restart frekvenéniho ménice po pominuti

poruchy. Mozné nastaveni: Yes (Ano) nebo No (Ne).

Automaticky restart je mozny po nasledujicich poruchéach:

- Prepéti v siti

Prepéti na stejnosmérné sbérnici

Externi porucha

Vypadek faze motoru

Porucha sériové linky

Porucha komunikace

PFerueni proudové linky 4-20 mA

Prehrati motoru (podminka: teplotni stav motoru mensi

nez 100%)

Prehrati frekvenéniho ménice (podminka: teplotni stav

ménic¢e mensi nez 100%)

- Prehrati motoru (podminka: odpor ¢idel PTC mensi nez 1.5 kQ)

Pokud je povolen automaticky restart, pfi vyskytu jedné nebo vice

uvedenych poruch soucasné dojde k zablokovani frekvenéniho

ménice. Poruchové relé vSak zustane pfitazeno. Po pominuti

priciny poruchy se frekvenéni méni¢ pokusi restartovat motor.

Pokud je pokus neuspésny, opakuje jej za 30 sec. Celkem

provede frekvenéni méni¢ 6 pokust o novy rozbéh motoru.

Pokud se motor nepodafi rozbéhnout, frekvenéni ménic¢ se

definitivné zablokuje a odpadne poruchové relé.
UPOZORNENI: Aktivace této funkce vyzaduje dvojité

& potvrzeni. Zajistéte aby pfi automatickém restartu
motoru nemohlo nikdy dojit k ohroZeni zdravi
obsluhy, resp.poskozeni zafizeni.

No

Feset TyPe

r Sk

Reset ménice po poruse pfi aktivaci logického vstupu

LIx, konfigurovanym pro tuto funkci.

Nastavenim parametru rSt Ize volit ¢asteény reset (rSt =RSP)
nebo Uplny reset (rSt =RSG).

PFi nastaveni ¢astecny reset Ize resetovat:

- Prepéti v siti - Prepéti v ss meziobvodu

- Pfehrati motoru - Preru$eni proudové linky 4-20 mA
- Pretizeni motoru - Zména zatizeni

- Vypadek faze motoru - Prehrati frekvenénihoménice

- Porucha sériové linky - Externi porucha

- Porucha komunikace - Otackovy prekmit

PFi nastaveni Uplny reset: jsou resetovany v§echny poruchy.
Postup nastaveni (rSt =RSG):

1. Zobrazte parametr RSG

2. Stisknéte klavesu ENT

3. Na displeji se zobrazi: See manual (viz. manual)

4. Stisknéte ¢, poté 1, poté ENT

RSP
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Poruchové menu [Fault Menu]

Oznaceni

Funkce

Tovarni
nastaveni

MutPhaselos

Povoleni chybového hlaseni vypadek faze motoru.
(Hlaseni je potlaceno, pokud je na vystupu frekvenéniho
meénice pouzit stykac.)

Mozné nastaveni: Yes (Ano) / No (Ne)

Yes

InFhaselos

IFL

Povoleni chybového hla3eni vypadek napajeni ménice .
(Hlaseni je potlaceno, pokud je frekvenéni méni¢ napajen
ze stejnosmeérné sbérnice.)

Mozné nastaveni: Yes (Ano) / No (Ne).

Yes

ThermnFroTyfe

Definovani typu nepfimé tepelné ochrany motoru frekvenénim
méni¢em. Pokud je pouzita ochrana motoru pomoci ¢idel teploty
PTC, toto funkce neni pfistupna.

MozZné nastaveni:

No (Ne): Bez teplotni ochrany

ACL: Motor s vlastvim chlazenim [Self Cooled Motor]
Frekvenéni ménic pfi vypoctu tepelného stavu motoru uvazuje
zhor$ené chlazeni motoru pfi snizeni jeho otacek.

FCL: Motor s cizim chlazenim [Force-Cooled motor]

Pfi vypoctu tepelného stavu se neuvazuje s otackami motoru.

ACL

LossFollower

LFL

Povoleni chybového hla3eni Preruseni proudové linky 4-20 mA.
Funkce mlze byt aktivovana pouze v pfipadé, Ze parametry
konfigurace pro analogovy vstup Al2 (CrL a CrH) jsou vétsi

nez 3 mA. Mozné nastaveni:

No (Ne) / Yes (Ano) Je-li CrL>CrH, LFL je povinné Yes

No

FIL.Speed 4-26

Poruchové ota¢ky motoru v pfipadé preruseni proudové linky
4-20 mA. Lze nastavit v rozsahu od 0 do HSP.

Catch on Fly

FL~r

Plynuly rozbéh motoru po:

- Vypadek napajeni nebo jeho kratkodobém odpojeni

- Reset poruchy nebo automaticky reset

- Zastaveni volnym dobé&éhem nebo ss brzdénim, které bylo
aktivovano logickym vstupem

- Kratkodobé odpojeni vystupu ménice

Mozné nastaveni: No (Ne) / Yes (Ano)

pokud je R2 konfigurovano pro ovladani externi brzdy, parametr

Flr je zablokovan na No.

No

Cont. Stoe

SEF

Rizené zastaveni pfi vypadku napajeni ménice.

Tuto funkci Ize aktivovat pouze v pfipadé nastaveni parametru
IPL = No (viz. vySe). Pokud je tento parametr nastaven Yes,
StP nelze zménit.Mozné nastaveni:

No (Ne): méni¢ se pfi vypadku napajeni zablokuje

MMS: Udrzovani napéti v ss mezipobvodu [Maintain DC Bus]
Frekvenéni méni¢ udrzuje napéti ss meziobvodu vyuzivanim
kinetické energie zafizeni az do hlaseni poruchy USF (podpéti).
FRP: Zastaveni se sledovanim dobéhové rampy [Follow Ramp]
Frekvenéni méni¢ zahdji zastavovani motoru s dodrzenim
parametrd doby dobéhu DEC nebo DE2 az do doby hlaseni
poruchy USF (podpéti).

No
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Poruchové menu [Fault Menu]

FamPHotFaol

5dd

Tato funkce je dostupna v rezimu vektorového fizeni se zpétnou
vazbou. (Ctr = FVC v menu pohon [Drive] nebo s rozsifovaci
kartou - pokud je pouZita pro realizaci zpétné vazby

s tachogeneratorem. Pokud je hlaSeni povoleno, dojde pfi rozdilu
mezi statorovou frekvenci a méfenymi ota€kami k hlaseni poruchy
se zablokovanim regulatoru.

Yes
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Menu soubory [Files Menu]

Toto menu je pfistupné, pokud je pfepina¢ na zadni strané obsluzného terminalu v poloze odeméeno.
Hodnoty parametr(i Ize zménit pokud se motor neotaci a frekvenéni ménic je zablokovan.

Obsluzny termindl Ize pouzit pro ulozeni 4 soubor( konfigurace a nastaveni frekvenéniho ménice

Oznaceni Kaod Funkce Tovarni
nastaveni
File 1 State F 15 [Zobrazuje stav odpovidajiciho souboru. FRE
File 2 State F 25 |Mozné stavy: FRE
File 3 State F 35 |FRE: soubor neni ulozen (Pfi dodavce terminalu) FRE
File 4 State F 45 |EnG: Soubor byl ulozen do paméti. FRE
OFetat, Tyre F OE |Volba typu operace se souborem. No

Mozné operace:

NO: Neni pozadovana. (Nastaveno automaticky pfi kazdém

novém pfipojeni obsluzného terminalu k ménici.)

STR: UloZeni konfigurace a nastaveni méni¢e do souboru.

REC: Preneseni konfigurace a nastaveni ze souboru

do frekvenéniho ménice.

Inl: Navrat k tovarnimu nastaveni frekvencéniho ménice.
Navrat k tovarnimu

& nastaveni smaze vSechny vase zmény

konfigurace a nastaveni!

Prace se soubory
Je mozna volba ze tii druh( operaci. Zvolte STR, REC nebo Inl a stisknéte klavesu ENT.
1 - Pokud nastavite typ operace FOt = STR:

Displej zobrazuje ¢isla souborG. Pomoci klaves ¥ a A zvolte ¢islo souboru, do kterého hodlate nastaveni
ulozit a potvrdte klavesou ENT. Po uloZeni souboru se automaticky nastavi parametr FOt zpét do stavu No.

N
'

Pokud nastavite typ operace FOt = REC:

Displej zobrazuje ¢isla soubori. Pomoci kldves ¥ a A zvolte ¢islo souboru, ze kterého hodlate nastaveni
nacist a potvrdte klavesou ENT.

o ) = L
- Displej zobrazuije: - 11 L
WIRING OK? ENT
Zkontrolujte, zda zapojeni vstupl a vystupl odpovida nahrané konfiguraci ménice.

Stisknéte klavesu ENT pro potvrzeni nebo ESC pro zruSeni pfenosu nastaveni.

Z bezpecnostnich divodl se poté se na displeji zobrazi pozadavek na dalsi potvrzeni ENT nebo zruseni
ESC. Po nacteni souboru se automaticky nastavi parametr FOt zpét do stavu No.

w
'

Pokud nastavite typ operace FOt = Inl:
Volbu potvrdte klavesou ENT.

. . ) I~ LI I~
- Displej zobrazuje: - 11 L
WIRING OK? ENT
Zkontrolujte, zda zapojeni vstupl a vystupl odpovida tovarni konfiguraci ménice.

Stisknéte klavesu ENT pro potvrzeni nebo ESC pro zruSeni pfenosu nastaveni.

Z bezpecnostnich divodl se poté se na displeji zobrazi pozadavek na dal$i potvrzeni ENT nebo zruseni
ESC. Po navratu k tovarni konfiguraci a nastaveni se automaticky nastavi parametr FOt zpét do stavu No.
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Menu soubory [Files Menu]

Oznaceni Kod Funkce
Fassword [ Od | Pristupovy kod (heslo)

Konfigurace a nastaveni frekvenéniho méni¢e mohou byt chranény heslem.

UPOZORNENI: FUNKCI POUZIVEJTE VELMI OPATRNE ! JEJi AKTIVACE ZAMEZi PRISTUP
K NASTAVENI MENICE ! KAZDOU ZMENU NASTAVENI HESLA S| ZAZNAMENEJTE A PECLIVE
USCHOVEJTE !

Pristupovy kod je Etyfmistny, posledni misto je uréeno pro stanoveni pfistupu, pozadovaného uzivatelem.
| |
HEEHH

Posledni &islice stanovi pfistupovou
Uroven, bez ohledu na znalost kédu.

Pristup k jednotlivym menu v zavislosti na poloze pfepinace na zadni strané obsluzného terminalu je funkéni
nezavisle na nastaveni pfistupového kodu.
Hodnota kédu 0000 (tovarni nastaveni) neomezuije pfistup k menu.

Posledni Cislice kddu

Menu: Pristup zablokovan Zobrazeni Zména nastaveni
Nastaveni 0 (mimo 0000) a 9 1 2

Uroven 2 0 (mimo 0000) a 9 3 4
nastaveni, makrokonfigurace

pohon, fizeni,

V/V, porucha,

soubory (mimo kédu)
komunikace (s kom. kartou)

Aplikace (s apl. kartou) 0 (mimo 0000) a 9 5 6

Uroven 2 a aplikace 0 (mimo 0000) a 9 7 8
(s aplikaéni kartou)

Pristup do menu aplikace [Application] viz. dokumentace k aplikacni karté.
Kéd se nastavuje pomoci klaves A a v.

V pfipadé vloZzeni nespravného kédu se na displeji zobrazi nasledujici hlaseni:

I~ 7 _
L Lo
Pazsword fault

Po stisku klavesy ENT nebo ESC obsluzného terminélu se hodnota parametru COd zméni na 0000
a uroven pfistupu k jednotlivym menu se nezméni. Zadani kédu je nutné opakovat.

60



Komunikaéni a aplikaéni menu / Obsluha ménice

Komunikaéni menu

Toto menu je zobrazeno pouze s instalovanou komunikaéni kartou. Menu je pfistupné, je-li prepinac
pfistupovych prav na zadni strané obsluzného terminalu v poloze odeméeno. Zména parametrd je mozna
pouze pfi zablokovaném frekvenénim ménici.

Pred pouziti frekvenéniho ménic¢e s komunikaéni deskou prosim proététe informace v dokumentaci pfidavné
desky.

Pfi komunikaci prostfednictvim sbérnice RS485 v zakladnim vybaveni frekvenéniho ménice, najdete dalsi
informace v dokumentaci, ktera je sou¢asti dodavky kabelu pro komunikaci po RS485. (PFislusenstvi)

Aplikaéni menu

Menu je zobrazeno pouze s instalovanou zakaznickou aplikaéni kartou. Je pfistupné, je-li pfepina¢
pfistupovych prav obsluzného termindlu v poloze odeméeno. Zména parametrli je mozna pouze pfi
zablokovaném ménici. Pfed pouziti frekvenéniho ménice s timto pfislusenstvim prosim proététe informace v
pfilozené dokumentaci.

Obsluha frekvenéniho ménic¢e béhem provozu
Vyznam indika¢nich prvkd frekvenéniho ménice viz strana 4.

Udrzba

Pred zapocetim jakychkoliv praci na frekvenénim ménici vypnéte privod napajeciho napéti a zajistéte
jej ve vypnutém stavu. Po vypnuti vyckejte do vybiti kondenzatori ve ss meziobvodu ménice
(pfiblizné 3 minuty). Zelena LED dioda na ¢elnim panelu frekvenéniho ménice zhasne.

A UPOZORNENI: Stejnosmérné napéti na svorkach + a - nebo PA a PB mize v zavislosti
na napajecim napéti dosahnout hodnoty az 900 V.

Pokud nastanou problémy pfi uvedeni do provozu nebo v provozu, provéfte zda jsou dodrzeny véechny
pozadavky na pracovni prostfedi, montaz, pfipojeni atd. Seznamte se s uzivatelskou pfiru¢kou
frekvenéniho ménice.

Frekvenéni méni¢e ALTIVAR 58F nevyzaduiji specidlni preventivni péci. Doporucuje se provadét pouze:

¢ Kontrola dotazeni svorek

« Kontrola teploty okolniho vzduchu a funkce ventilator(. (Zivotnost ventilatord je 3 aZ 5 let dle provoznich
podminek.)

e Odstranéni prachu z frekvenéniho ménice

Porucha ménice
Po vyskytu poruchy se na displeji méni¢e zobrazi poruchové hlaseni, frekvenéni meéni¢ se zablokuje, rozsviti
se Gervend LED "Porucha" a pokud neni nastaven automaticky reset poruchy, odpadne poruchové relé R1.

Reset poruchovych hlaseni
V pfipadé neresetovatelné poruchy je nutné vypnout napdjeni frekvenéniho ménice. Po vyhledani
a odstranéni zavady je mozné opét pfipojit napajeni.

Pokud je aktivni funkce automaticky restart po poruse, mize frekvenéni méni¢ po pominuti pfic¢iny poruchy
rozbéhnout motor automaticky.
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Poruchova hlaseni

Tabulka poruchovych hlaseni, moznych pfi€in a doporuéenych opatieni

Poruchovy kod

Pravdépodobna pfi¢ina

Doporucena opatreni

PHF
Mains Phase Loss

 frekvenéni ménic¢ nespravné napajen
 pferu$ené pojistky

¢ kontrola pfivod napajeciho napéti
e kontrola pojistek

Drive Overheat
Prehrati ménice

Vypadek napajeni e kratkodoby jednofazovy vypadek s reset

USF « sitové napajeci napéti je pfilis nizké | ¢ kontrola sitového napéti
Uhdervoltade o kratkodobé podpéti v siti

Podpéti ¢ poskozeny nabijeci rezistor ¢ vyména nabijeciho rezistoru
OSF * sitové napdjeci napéti je pfili§ vysokeé | « kontrola sitového napéti
Oyeruoltade

Prepéti

OHF « teplota chladice pfilis vysoka « kontrola zatizeni motoru

e kontrola ventilatori ménice
 pfed resetem vyckeijte do ochlazeni

OLF
Mot Overload
Pretizeni motoru

* vybaveni tepelné ochrany,

zpusobené trvalym pretizenim motoru

* kontrola nastaveni tepelné ochrany motoru,
sledovani zatiZzeni motoru v provozu
e reset je mozné provést cca po 7 minutach

Motor Phase Loss
Vypadek faze motoru

ObF « pfili§ intenzivni brzdéni nebo aktivni | ¢ prodlouzeni doby dob&hu, v pfipadé potfeby
Ouverbraking zatéz doplnite frekvenéni méni¢ brzdnym rezistorem
PFili§ intenzivni brzdéni

OPF Jedna z fazi motoru je prerusena ¢ kontrola pfipojeni motoru a jeho vinuti

LFF
Loss Follower
Preruseni linky

e pferudeni proudové linky 4 - 20mA
analogového vstupu Al2

* kontrola pfipojeni proudové linky

Short Circuit
Zkrat na vystupu

frekvenéniho ménice

OCF o pfilis kratka doba rozbéhu e kontrola, zmé&na nastaveni frekvenéniho
Ouercurrent, ¢ pfilis velky moment setrvacnosti ménice
Nadproud nebo zatizeni motoru ¢ posouzeni dimenzovani méni¢e a motoru
* mechanické zablokovani pohonu vzhledem k aplikaci
* kontrola mechaniky stroje
SCF « zkrat nebo zemni zkrat na vystupu « kontrola kabelaZe pfi odpojeném ménici

¢ kontrola izolaéniho stavu motoru
¢ kontrola tranzistord vykonového mustku

CrF
Frecharde Fault
Porucha nabijeni

¢ porucha fizeni pfeklenovaciho relé
¢ poskozeni nabijeciho rezistoru

¢ kontrola vnitfniho propojeni frekvenéniho
ménice

* kontrola preklenovaciho relé

* kontrola nabijeciho rezistoru

SLF
Serial Link Flt
Porucha sér. linky

* nespravné pfipojeni ke konektoru
frekvenéniho ménice

s kontrola pfipojeni k ménici

OtF
Motor Overheat
Prehrati motoru

o teplota motoru pfili§ vysoka
(PTC ¢idla)

e kontrola ventilace motoru, okolni teploty
¢ kontrola zatiZzeni motoru v provozu
* kontrola typu pouzitych snimacu teploty

t5F
FTC Therm Sensor
porucha ¢idel teploty

¢ nespravné pfipojeni ¢idel k ménici

e kontrola propojeni €idel teploty
s frekvenénim ménic¢em
e kontrola ¢idel (zkrat, preruseni)

EEF
EEFrom Fault
Porucha EEPROM

¢ porucha uloZzeni do EEPROM

 odpojte frekvenéni méni¢ od napajeni
provedte reset ménice

InF
Internal Fault
Interni porucha

e interni porucha
¢ porucha vnitfniho propojeni

¢ kontrola vnitfniho propojeni frekvenéniho
ménice
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Poruchova hlaseni

Tabulka poruchovych hlaseni, moznych pfi€in a doporuéenych opatieni (dokonéeni)

Poruchovy kod

Pravdépodobna pfi¢ina

Doporucena opatreni

EPF
External Fault
Externi porucha

¢ porucha na externim zafizeni

* kontrola externiho zafizeni, které muze byt
pfi¢inou hlaseni poruchy, provedeni resetu

SPF
Sk, Feedbk. Loss
Porucha otackové ZV

e pferudeni zpétnovazebni otackové
smycky

e kontrola elektrického pfipojeni snimace otacek
* kontrola mechanického skuplovani
snimace otacek

AnF
Load Veer. Flt
Porucha regul. ota¢ek

¢ nesledovani rozbéhové rampy
¢ obracena polarita otackové ZV

¢ kontrola nastaveni a pfipojeni ota¢kové
zpétné vazby

¢ kontrola vhodnosti nastaveni pro dané
zatizeni

e kontrola dimenzovani motoru a ménice
vzhledem k dané aplikaci, doplnéni
brzdného rezistoru

SOF
Overskesd
Otackovy prekmit

 nestabilita
* velkd aktivni zatéz

¢ kontrola nastaveni

¢ doplnéni brzdného rezistoru

¢ kontrola dimenzovani motoru a ménice
vzhledem k dané aplikaci

CnF
Hetwork Fault
Porucha komunikace

e komunikaéni porucha na sbérnici

* kontrola propojeni komunikaéni sbérnice

ILF

Int. Comm. Fault
Interni porucha
komunikace

¢ komunikaéni porucha mezi
komunikaéni deskou a fidici deskou

* kontrola propojeni komunikaéni a fidici
desky

CFF

Ratind Fault - ENT
Option Fault - ENT

Ort. Missing - ENT
CKS Fault - ENT

e chyba pfi vyméné desky:

e zdména typu vykonové desky

e zaména typu desky prislusenstvi

e instalace pfislusenstvi do ménice,
ktery ma upravenou makrokonfiguraci
a v kterém doposud pfislusenstvi
nebylo

¢ pfidavna karta vyjmuta z ménice

¢ pokus o uloZeni neuplného nastaveni

s kontrola hardwérové konfigurace ménice
(vyk. deska, jiné)
* provedte reset ménice odpojenim od sité

* ulozte konfiguraci a nastaveni ménice
do souboru v obsluzném terminalu ménice

o stisnéte dvakrat klavesu ENT pro navrat
k tovarnimu nastaveni (Po prvnim stisku
ENT se zobrazi hlaseni
Fact. Set? ENT/ESC)

CFI
Confiy Fault
Konf iduradni chuba

* byl proveden pokus o nahrani neupliné| ¢ Provedte kontrolu souboru s konfiguraci

konfigurace a nastaveni po sériové
lince

* Odeslete znovu Uplnou konfiguraci
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Poruchova hlaseni

Nefunkénost frekvenéniho ménice bez hlaseni poruchy na displeji

Stav ménice Pravdépodobna pfi¢ina Doporucena opatreni
Displej nezobrazuje | frekvenéni méni¢ neni napajen ¢ kontrola napajeni frekvenéniho ménice
LED nesviti

Displej nezobrazuje,
sviti zelena nebo
zelend a éervena LED|

¢ porucha obsluzného terninalu

¢ vyména obsluzného terminalu

Displej: rdY,
sviti zelena LED

o frekvenéni ménic je fizen dalkové
po komunikaéni lince

e jeden ze vstupl frekvenéniho ménice
je konfigurovan pro funkci volny dobéh
nebo rychlé zastaveni a vstup neni
ve stavu log. 1

Konfigurujte logicky vstup pro funkci pfechod
do mistniho Fizeni a aktivujte jej.
Uvedte logicky vstup do stavu log.1
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Zaznam konfigurace a nastaveni

Frekvenéni ménic typ ATV58F.........

Displej identifikace frekvencniho MENICE MEF:..........oiiiii e

Rozsifujici karta: Ne oAno o Typ
Pfistupovy kod: Ne 0 Ano 0 Kod:....
Konfigurace v souboru &islo:

PFi upravé standardni konfigurace [Cus : Customize] zaznamenejte novou funkci V/V:

... obsluzného terminalu
MakroKonfigurace ...........cecuveuerieiienieeesee e

ALTIVAR Pridavna deska
Logické vstupy: LI1: LI5:
Li2: LI6:
LI3:
Ll4:
Analogové vstupy: All: Al3:
Al2:
Vstupy enkodéru Al3:
Relé R2:
Logicky vystup: LO:
Analogovy vystup AO1: AO:

Parametry menu nastaveni [Adjust Menu]:

Koéd Tovarni nastaveni | Nastaveni (1) Kéd | Tovarni nastaveni | Nastaveni (1)

Inr 0.1s s [ItH |dle vykonu ménice A
ACC 3s s |IdC  |[dle vykonu ménice A
dEC 3s s |[tdc [05s s
ACZ 5s s |5dC  [dle vykonu ménice A
dEZ 5s S Ifr 100 % %
tAI 10 % | ELF 100 % %
LRz 10 % |5FZ |10Hz Hz
tA3 10 % |5FF |15Hz Hz
thd 10 % |5F4 |20 Hz Hz
LEF O0Hz Hz [5FS |25Hz Hz
HEF 50/60 Hz Hz [5F& |30 Hz Hz
FLG 20 % % | EFT 35 Hz Hz
StA 20 % % |J0G  [10Hz Hz
EFG 40 % % |Jat [0.5s s
516G 40 % % |Ibr |OA A

(1) Pokud neni parametr dostupny, nevyplnujte.
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Zaznam konfigurace a nastaveni

Parametry menu nastaveni [Adjust Menu] (pokrac¢ovani):

Kéd Tovarni nastaveni | Nastaveni (1) Kéd | Tovarni nastaveni | Nastaveni (1)

bri 0s s [JFF [O0Hz Hz
BEh 0 Hz Hz [USC |1

bEL 0s s [tL5 [0 (bez omezeni) s
FFt. 50/60 Hz Hz [5rF 10 %

bIF no rE0 |0

dts 1 FrG |999

PG 1 Fir |0

rIG 1/s /s |F5F |0s s
i 0.00 FAL 0 % %
FIC no FRE 0% %
Ftd 50/60 Hz Hz |FEr 100 % %
Fd 50/60 Hz Hz |FIZ |30% %
Ctd 1.36 In A [FIZ [60% %
tid 100 % % FLr 20 % %
tLZ 200 % % |FLb |HSP Hz
JFF 0 Hz Hz |[FLOT  |FNC

JFZ 0 Hz Hz

Parametry menu pohon [Drive]:

Koéd Tovarni nastaveni | Nastaveni (1) Kéd | Tovarni nastaveni | Nastaveni (1)

[IE dle typu ménice it |STN

FrS 50/60 Hz Hz [rFt LIN

hr dle typu ménice A |dTF |4

hEF dle typu ménice ot [tLI [200 % %
CoS dle typu ménice CLI 1.36 In A
Cir SVC AT | YES

FGI 1024 SFt |LF

tln no EFr | dle typu ménice kHz
EnC no nrd | YES

tFr 60/72 Hz Hz |FGt DET

ErA no FLS |1

Frt 0 Hz Hz [550 |IP

(1) Pokud neni parametr dostupny, nevyplnujte.

66




Zaznam konfigurace a nastaveni

Parametry menu fizeni [Control Menu]:

Kéd Tovarni nastaveni | Nastaveni (1) Kéd | Tovarni nastaveni | Nastaveni (1)

LT 2W FOH |20 mA mA
tCt LEL Str |[NO

rIn no LT |no

bEF no FE&t | YES

CrL 4 mA mA|Add |0

CrH 20 mA mA [tbr | 19200

FiL 0mA mA |[rFr | No
(1) Pokud neni parametr dostupny, nevyplfujte.
Parametry menu porucha [Fault Menu]:

Kéd Tovarni nastaveni | Nastaveni (1) Kéd | Tovarni nastaveni | Nastaveni (1)

Aty no LFL  [no

253 RSP LFF |OHz Hz
OFL YES FLr |no

IFL YES EtF |no

tHL ACL Sdd  |yes

(1) Pokud neni parametr dostupny, nevypliujte.
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Obsah menu

Menu volba jazyka [Language] 2-Menu nastaveni [Adjust] (pokraéovani)
Name Code Name Code
Endlish Lnb Skeed Prop.d - % SPL
Frangais Lrb SPeed int.9 - % S0
Dieutsch Lrnb ThermCurrent - A IEH
Estaniol Lrlb IC Ind. Curr. - A Idr
Italiano Lnb IC Ind. Time - 5 EdC
do I at rest - A 5dC
Menu makrokonfigurace IR Comkens. - % UFr
Name Code Slip Compe, - % SLFP
Hd4: Handling CFG Preset SF.2 - Hz SPZ2
GEn: General Use CFG Preset SP.3 - Hz SF3
Preset SF.4 - Hz S5PY
1-Menu zobrazeni provoznich parametri [Display] Preset 5P.5 - Hz S5F5
Name Code Preset SF.6 - Hz S5PE6
Irive State - - - Preset SP.T - Hz SF7
Fred., Ref. LFr Jod Fred, - Hz 106
Fred, Ref. FrH Jod Delay - = JGE
Outrut Fred, rFr BrReleaze I - A Ibr
Motor Skeed SFPd BrReleasTime - 5 brk
MotorCurrent. LLCr BrEndade Lev - Hz LEn
Machine Sed UsP BrEndadeTime - Hz LEE
Outrut Power oFr- Trif Thresh. FFE
Mainsloltade UL m Brake imPul. b IF
MotorThermal EHr Tacho Coeff. dES
DriveThermal EHA FI Prok. Gain rPL
Last Fault LFE PI Int.Gain - 16
Motor walt, uar FID der.d. rdb
Consunetion PH FI Inversion PC
Fun time rEH Fred.Lev.Att - Hz FEd
Fred.Lew,2 - Hz Fed
2-Menu nastaveni [Adjust] Curr.Lev,Att - A CEd
Name Code ThermLey,Att - % EEd
Fred, Ref. - Hz LFr Trd, Limit 2 - % ELZ
Rame Incr, - = Irr Jume Fred, - Hz JFF
Azceleration - s ACLC Jump Fred,2 - Hz dFZ
Deceleration - s dEL Jumk Fred,3 - Hz JF 3
Azcelerate? - 5 AC?2 Machine Coef usr
Decelerate? - 5 dEZ LEF Time - = ELS
Bed ACC Rnd. - % EA I +o/-Speedlin - % SrFF
End ACC Rnd. - % EAZ FID ref.off. -rED
Bed DEC Rnd. - % EA3 Ref. 9ain PI Fri
End LEC Rnd, - % ERHY FID Speed r. P5r
Low SPeed - Hz L5FP FID Filter - = FSF
High Seeed - Hz H5F Min,feed.PID - % FAL
Gain - % FLG Max.feed FPID - % FAH
Stability - % SER PID error - % PEr
FID Preset 2 - % =
FID Preset 3 - % P13
PID Limit r. - % PLr
FID base lim. - Hz FLE
Motor fluxing FLU
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Obsah menu

3-Menu pohon [Drive]

5-V/V menu

Name

LIZ Rssidn.
LIZ Assidn.
LI4A==idn.
LISAs=idn.
LI& RAs=idn.

Name Code
Hom, Mot Uolt - U Uns
Hom, Mot Fred - Hz Fr5
Hom. Mot Cure - A nlCr
Hom, Mot.Skeed - RPM nSP
Mot. Cos Phi [aos
Control mode CEr
Enc Pulse No LI
Auto Tuning ElUn
Encoder chk EnL
Max. Fred, - Hz EFr
DecRamPAdatt. brA
SwitchRamPZ - Hz FrkE
Tyte of stor SEE
Ramp Tuke rPE
LECRampCoet dCF
Trd,Limit, 1 - % EL I
Int. I Lin - R cLt
Auto DC Ind. AdC
Sw Fred, Type SFE
Sw Fred - kHz SFr
Hoize Reduct nrd
FG Tuke FLE
Hum, Pulses LS
SPeed Red, S5L
4-Menu fizeni [Control]

Name Code
TermStrirCon ELCLC
Tyke 2 Wire ECE
Rl inhibit rln
deadb, APedst. L5F
AIZ min Ref. - mA CrL
AIZ Max Ref. - wmA CrH
Min Ual AD - mA AOL
Max Val AD - mA AOH
Save Ref. SEr
KeyPad Comm, LCcr
Stor Priorit F5E
IriveAddress Add
BdRate RS485 Ebr
Reset counters rPr

HO tHot assidgned
Rl iReverse
RP2iSwitch Ramez
JOGEJOG Impuls
+5Pi+ Sheeed
-5Pi- Speed
P52:2 Preset SP
P54:4 Preset SP
F58:8 Preset SP
HET:Freewh]l Stor
ICI:IC indect.
FET:Fast. stor
CHP:Multi, Motor
TL2:Trd,Linit 2
FLO:Forced Local
RET:Fault Reset
RFC:AutosMan
ATM: Auto-tune
SPM:Ref  memory
FLI:Motor fluxind
FAUSPID AutosMan
PIS:PIDint . reset
FRZ:PID 2 Preset
FR4:PID 4 Preset
tLA: Tordue limit

RZ Assidn.
LA Assidn.

=
Lo

HO fHot assidned
RUN:Drive Runnind
OCC DutkeutCont.,
FTA:Fred Attain.
FLAMHEP Attained
CTR:I Attained
SRA:FRH Attained
TSA:MtrThermlul
ELC:Erk Lowic
APL:4-28 mA loss
F2ZA:F2 Attained
FEE:PID erraor

FFA:PID Feed alm
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Obsah menu

5-Menu V/V (pokraéovani)

Name

AIZ Assidn.

AIZ Assidn.

HO Mot assidgned
FRZ2:Speed Ref2
SAI: Summed Ref.
FIF:PID Redulator
DAI: Subtract ref
FIM:PID Man.ref.
FPI:PID Skd inke.
SFE:Tacho feedbk
FTC: Therm, Sensor
ATL: Tordue Limit
AD As=idn.

AQl As=idn.
OCR:Motor Curr.
OFR:Motor Fred
ORF: Qutrut rame
TRE: Motor tordue
STEESi9ned Tord,
ORS:Sidned ramP
OPS:PID ref.
OFF:PID Feedback
OPE:PID erraor
OPI:PID Intedral
OPR:Motor Power
THR:Motor Thermal
THD:Drive Thermal

A0
A0

6-Poruchové menu [Fault]

Name Code
Auto Restart AEr
Reset Ture -5k
OutPhaseloss OFL
InPhaseloss IPL
LossFol lower LFL
Flt. Skeed 4-2@mA LFF
Catoch On Fly FLr
Cont. Stop SEFP
RampehotFoll S5dd
7-Menu soubory [Files]

Name Code
File 1 State F 5
File 2 State FZs5
File 3 State F35
File 4 State FH5
OFerat., Typke FOE
Password cod

8-Komunikaéni menu
Viz dokumentace k rozsifovaci
aplikaéni desce

8-Aplikaéni menu
Viz dokumentace k rozs$ifovaci
aplikaéni desce
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Anglicko - ¢esky rejstrik

Funkce Menu Strana
+/- speed +/- zadavani otacek 1/10 30, 36-40
2/3 wire control 2/3 vodicové fizeni CONTROL 26, 35
Acceleration Doba rozbéhu ADJUST - DRIVE 14,23
Analog input Al2 Analogovy vstup Al2 CONTROL 26
Auto catching (flying restart) | Letmy start FAULT 57
Auto tuning Automatické nastaveni DRIVE 21, 30, 42
Automatic ramp adaptation | Automaticka adaptace rampy | DRIVE 22
Automatic restart Automaticky restart FAULT 56
Brake sequence Rizeni externi brzdy ADJUST - 10 16, 31, 50-53
Configurable inputs Konfigurovatelné vstupy 1/0 34
Configurable outputs Konfigurovatelné vystupy 1/0 49, 54
Controlled stop fizené zastaveni 1/0 - FAULT 30, 41,57
Current limit Proudové omezeni DRIVE 24
Deceleration Doba dobéhu ADJUST - DRIVE 14, 23
Downstream contactor Vystupni stykac 1/0 31,49
Encoder test Test enkodéru DRIVE 5,22
Factory setting/Save Tovarni nastaveni / Ulozeni FILE 59
Fault reset Reset poruchy 1/0 - FAULT 30, 42, 56
Forced local mode Nuceny prechod do mistniho | CONTROL - I/O 30, 42
ovladani
Injection braking Brzdéni ss proudem ADJUST - DRIVE 15, 24, 30, 41
Low speed limit time Omezeni chodu na nizkych ADJUST 17
otackach
Motor fluxing Syceni motoru ADJUST - 1/0 20, 30, 43
Motor thermal protection Tepelna ochrana motoru ADJUST - 1/O - FAULT 15, 31, 49, 57
Password Heslo FILES 60
PID regulator Pl regulator ADJUST - I/0 16-20, 30-33, 45, 47
Preset speeds PFedvolené otacky ADJUST - 1/0 16, 30, 41
PTC probes Cidla teploty PTC 1/0 31,45
Ramp switching Pfepinani ramp ADJUST - DRIVE - I/O 14, 22, 30, 35
Reference switching Pfepinani zadané hodnoty 1/0 30, 41
Save reference UloZeni zadané hodnoty CONTROL 28, 30, 43
Serial link adress Adresa sériové linky CONTROL 28
Skip frequency Preskokova frekvence ADJUST 17
Speed loop with encoder Otackova ZV s enkodérem DRIVE 21,48
speed loop with tacho Otackova ZV s tachodynamem | ADJUST - I/O 16, 31, 45
Step by step (JOG) Malé otacky (Jogging) ADJUST - I/O 16, 30, 35
Stop priority Priorita zplsobU zastaveni CONTROL 28

Switching frequency

Spinaci frekvence

SWITCHING FREQUENCY

Torque limits

Momentové omezeni

ADJUST - DRIVE - I/0

17, 24, 30, 42, 47
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Upozornéni:

Vzhledem k neustalému vyvoji norem, materidlt a charakteristik uvedenych v tomto dokumentu
si vyhrazujeme prdavo zmén.

Tyto konzultujte na lince technické podpory.

Doporuceni:
Pouzité vyrobky, zafizeni a jejich obaly predejte po upotiebeni opravnéné firmé
k ekologické likvidaci.
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